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Préface

Le produit est un lecteur cong pour commander un moteur ainduction triphasé lire
attentivement ce manuel pour garantir le bon fonctionnement, la sécurité et pour se

familiariser avec les fonctions d'entraiement.

Le lecteur est un appareil dectrique / dectronique et doit &re installé et gé&épar un

personnel qualifié

Une mauvaise manipulation peut entraier un fonctionnement incorrect, cycle de vie

plus court, ou I'&chec de ce produit ainsi que le moteur.

Tous les documents sont sujets achangement sans préavis. Soyez sir d'obtenir les

derniéres &litions de l'utilisation ou visitez notre site Web

Lire le manuel d'instructions avant de procé&er a linstallation, les connexions

(céblage), le fonctionnement ou I'entretien et l'inspection.

Véifiez que vous avez une bonne connaissance de l'entraiement et de vous
familiariser avec les consignes de sécurité et les précautions avant de procéder a

fonctionner le lecteur.

pré&er attention aux consignes de seécurité indiquées par l'avertissement A et

symbole Attention A

ﬁAvertissem ent

ignorer les informations indiquées par le symbole d'avertissement
peut entraier la mort ou des blessures graves.

ignorer les informations indiquées par le symbole de mise en

AAttention garde peut entraier des blessures mineures ou modéées et/ ou

des dommages matéiels importants.
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Chapitre 1 Consignes de sécurité

1.1 avant d'alimenter le disque dur

AAvertissement

U  Le circuit principal doit étre correctement céblée. Pour les terminaux monophasés
d'approvisionnement de l'utilisation des intrants (R/L1, T/L3) et de trois bornes
d'entrée de l'utilisation de l'offre de phase (R/L1, S/L2, T/L3). U/T1, VIT2, W/T3 ne
doivent étre utilisés pour connecter le moteur. Raccordement de l'alimentation
d'entrée al'un des U/T1, V/T2 W/T3 ou bornes risque d'endommager le lecteur.

AAttention

0  Pour éviter que le couvercle ne se désengage ou de tout autre dommage physique,
ne portez pas le lecteur par son couverture. Soutenir le groupe par son dissipateur de
chaleur lors du transport. Une mauvaise manipulation peut endommager le lecteur ou
blesser le personnel, et doit &re évitée.

0  Pour éviter que les risques d'incendie, ne pas instal ler le lecteur sur ou a proximité
d'objets inflammables. Installer sur des objets ininflammables comme les surfaces
méalliques.

0  Si plusieurs disques sont placé dans le méme panneau de contrde, fournir une
ventilation adéguate pour maintenir la tempéatu re en dessous de 40 °C/104 °F (50
°C/122 °F sans housse de protection) pour éviter la surchauffe ou incendie.

U  Lors d'un retrait ou d'installation de l'opé&ateur numéique, éeignez -le d'abord, puis
de suivre les instructions de ce manuel pour éviter le s erreurs de |'opé&ateur ou de la
perte de l'affichage causé par des connexions déectueuses.

AAvertissement

0  Lors d'un retrait ou d'installation de l'op&ateur numérique, éeignez -le d'abord, puis de
suivre les instructions de ce manuel pour éviter les erreurs de 'opéateur ou de la perte
de l'affichage causépar des connexions déectueuses....

1.2 Céblage

AAvertissement

0  Coupez toujours lalimentation dectrique avant de procéer a linstallation
d'entraiement et le céblage des terminaux utilisateurs.

0  Le céblage doit &re effectuépar un personnel qualifié/ dectricien certifié

0 Assurez-vous que le lecteur est correctement mis ala terre. (220V Classe: impé&ance
de mise ala terre doit &re infé&ieure 2100 q Classe 440V:. Impé&ance de mise ala
terre doit &re inféieure 210 q.)

U  véifier et tester mes circuits d'arr& d'urgence aprés le cédblage. (Lo I nst al |
responsable du céblage.)
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0 Netouchez jamais de I'entrée ou de lignes éectriques de sortie permettant directement
ou toute entrée ou de lignes de puissance de sortie avenir en contact avec le bdier
d'entraiement.

U Ne pas effectuer un test de tenue en tension didectrique (mégohmmeétre) sur le disque
dur ou cela va entraier des dommages de lecture pour les composants semi -
conducteurs.

AAttention

i  La tension d'alimentation appliquée doit se conformer ala tension d'entrée spéifiée
par le lecteur. (Voir la section signaléique du produit)
Raccorder la résistance de freinage et de l'unitéde freinage sur les bornes assignées.

0  Ne pas brancher une résistance de freinage directement sur les bornes CC P (+) et N
(), sinon risque d'incendie.

i  Utilisez des recommandations de la jauge de fil et les spécifications de couple. (Voir

Wire Gauge et la section de spéification de couple)

u Ne jamais brancher l'alimentation d'entrée aux bornes onduleur de sortie U/T1, V/T2,
WI/T3.

U  Ne pas brancher un contacteur ou interrupteur en séie avec le variateur et le moteur.
Ne branchez pas un facteur condensateur de correction de puissance ou suppresseur

de tension ala sortie du variateur

U  S'assurer que l'interféence généée par I'entraiement et le moteur n'a pas d'incidence
sur les péiphériques.

1.3 Avant 'opé&ation

AAvertissement

U  Assurez-vous que la capacitédu disque correspond aux paraméres de notation avant
d'alimenter.

i Ré&uire le paramére de la frgguence porteuse si le céble du variateur au moteur est
supéieure a80 pi (25 m). Un courant de haute fréguence peut &re gnéée par la
capacité parasite entre les cébles et entraier un  déclenchement de surintensité du
variateur, une augmentation du courant ou d'une lecture actuelle inexactes.

U  Veillez ainstaller tous les couvercles avant de l'allumer. Ne retirez pas les capots
pendant que l'alimentation du lecteur est allumé un choc de ctrique peut se produire
autrement.

U  Ne pas actionner d'interrupteurs avec les mains mouillées, un choc dectrique pourrait
survenir autrement.

U  Ne touchez pas les bornes d'entraiement lorsqu'il est alimenté méme si le lecteur est
arr&é un choc dectriqu e pourrait survenir autrement.
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1.4 Configuration Paramére

AAttention

i

Ne branchez pas une charge pour le moteur tout en effectuant un auto-tune.
Assurez-vous que le moteur peut fonctionner librement et il y a suffisamment d'espace
autour du moteur lors de I'exécution d'un auto -tune rotation.

1.50pé&ation

AAvertissement

U Veillez ainstaller tous les couvercles avant de l'allumer. Ne retirez pas les capots
pendant que l'alimentation du lecteur est allumé un choc dectrique peut se produire
autrement.

U  Ne pas brancher ou dédrancher le moteur pendant le fonctionnement. Le variateur
pourrai se déclencher et ainsi endommager le lecteur.

i Les opé&ations peuvent commencer soudainement si une alarme ou un déaut est
réarméavec un ordre de marche active. Assurez-vous qu'un ordre de marche est actif
lors de la rénitialisation de I'alarme ou de déaut, autrement des accidents peuvent se
produire.

U  Ne pas actionner d'interrupteurs avec les mains mouillées, un choc dectrique pourrait
survenir .

i  Un interrupteur d'urgence externe indépendant est fourni, qui s'arr&e en urgence vers
le bas la sortie de I'onduleur en cas de danger.

U Si le redémarrage automatique aprés une ré&upéation d'énergie est activée, le
variateur démarrera automatiquement apres le ré tablissement du courant.

0 Assurez-vous qu'il est sir de faire fonctionner le variateur et le moteur avant d'effectuer
un auto-tune rotation.

i Ne touchez pas |l es bornes d'entra  nemen
s'est arr&é un choc dectrique pourrait survenir .

0 Ne pas contrder les signaux sur les circuits pendant que le lecteur est en marche.

i Aprés la mise hors tension, le ventilateur de refroidissement peut continuer a
fonctionner pendant un certain temps.

AAttention

U  Ne touchez pas les composants généant de la chaleur tels que radiateurs et des
résistances de freinage.

U  Véifiez soigneusement la performance du moteur ou de la machine avant d'utiliser &
grande vitesse, sous peine de blessure.

U  Notez les réglages des paraméres liés al'unitéde freinage lorsque applicable.

1] Ne pas utiliser la fonction de freinage d'entraiement pour un maintien mécanique, sous
peine de blessure.

0  Ne pas contrder les signaux sur les circuits pendant que le lecteur est en marche.
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1.6 Entretien, Inspection et remplacement

AAvertissement

U  Attendre un minimum de 5 minutes aprés que l'alimentation a &édédranché avant de
commencer une inspection. Véifiez également que le voyant de charge est éeint et
gue la tension du bus cc a chuté au-dessous de 25Vdc.

U  Ne jamais toucher les bornes ahaute tension dans le lecteur .

Assurez-vous que l'alimentation du lecteur est déranchéavant de démonter le lecteur.

U  Seul le personnel autorisé peuvent faire I'entretien, l'inspection et les opé&ations d e

remplacement. (Enlevez les bijoux en méal tels que les montres et les bagues et utiliser
des outils isolés.)

:

AAttention

U  Le variateur peut &re utilisé dans un environnement avec une gamme de tempé&ature
allant de 14 ° -104 °F (10 -40 °C) et I'numiditérelative de 95% sans condensation.

U Le variateur doit &re utilisé dans un environnement sans poussié&e, gaz, vapeur et
humidité

1.7 Mise au rebut du variateur

AAttention

i jeter cet appareil avec soin comme un déhet industriel et selon les rélementations
locales nécessaires.

i Les condensateurs du circuit principal d'entraiement et circuits imprimé sont
considéé comme des déchets dangereux et ne doivent pas é&re briés.

i The Plastic enclosure and parts of the drive such as the top cover board will release
harmful gases if burned.
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1-1-1

JSD G3

115

A

TECO AC Servo

-1
L « )
CANopen

E EtherCAT
G3 G3
AC
A AC 200V /
A3 AC 200V
B AC 400V
200V 400V
10A 100W 40A 1.5kwW 10B 750W 50B 4.4kwW
15A 400W 50A3 2.0kW 15B 1.0kW 75B 5.5kwW
20A 750W 75A3 3.0kwW 25B 2.0kwW 100B 7.5kw
30A 1.0kw 35B 3.0kwW
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1-1-2

JSM ATP U C 04 A 3 A B
T T T - T T T T T _=T
TECO AC Servo
A
B
A
IP67 - K
( ) o
A
S/U
L .
N 7 17 bit( )
H 3 23 bit( )
| 5 15 bit ( )
5 A 17 bit ( )
W 23 bit (
H (
B 2500ppr
A 1000 rpm H 8192ppr
B 2000 rpm
C 3000 rpm
AC
P5 50 W 15 1.5 kW A AC 200V
01 100W 18 1.8 kW B AC 400V
03 300W 20 2.0kwW
04 400 W 29 2.9 kW
05 550 W 30 3.0kwW
08 750W 44 4.4 KW
09 850W 55 5.5 kW
10 1.0kW 75 7.5 kW
12 1.2kW 110 11.0kW
13 1.3 kW 150 15.0kwW
» TECO




1-1-3

Cn030
Cn001 i
dn-08 A
A A Cn030( )
Cn029( ) 1A )
JSDG3 dn-08 /Cn030
200V
1(2500ppr)/2(8192ppr
| | o
5(15Bit)/ A (17bit)/ W(23bit) S(1SBIL/A (17bit)f
D(23bit)
JSMA-PSCP5 AT 0.05 3000 H1011
JSMA-PUCP5 AT 0.05 3000 H1051
JSMA-PSCO01AIl 0.1 3000 H1021
10A JSMA-PUCO 1 AT 0.1 3000 H1061
JSMA-PBCO 1AT 0.1 3000 H1071
JSMA-PUCO 2 AT 0.2 3000 H108I
JSMA-PBCO 2 Al 0.2 3000 H1091
JSMA-PSCO01AI 0.1 3000 H1111
JSMA-PSCO02 AT 0.2 3000 H1131
JSMA-PUCO0 2 AT 0.2 3000 H1191
JSMA-PBCO0 2 AT 0.2 3000 H11ATl
JSMA-PL CO 3 ATl 0.3 3000 H1121
15A JSMA-SCO0 4 Al 0.4 3000 H1141
JSMA-PSCO0 4 Al 0.4 3000 H115]
JSMA-PUCO0 4 AT 0.4 3000 H11DI
JSMA-PBCO0 4 AT 0.4 3000 H11ET
JSMA-PUCO1A | 0.1 3000 H11FT
JSMA-PBCO1AI 0.1 3000 H510[
JSMA-SCO0 4 Al 0.4 3000 H1221
JSMA-PSCO0 4 ATl 0.4 3000 H1261
0A JSMA-PUC 0 4 VAT 0.4 3000 leoTv
JSMA-PBHO5A | 0.45 3000 H12FI
JSMA-P MAO 5 AT 0.55 1000 H1241
JSMA-P MHO 5 AT 0.55 1500 H1251

15 TECO



JSDG3

dn-08

/Cn030

200V

B(2500ppr)/H(8192ppr)

1(2500ppr)/2(8192ppr)

Z(L7bit) / 3 (23bit) (kW) (rpm) 7(17bi.t) /C (23b.it)
5(15Bit)/ A (17bit)/ W(23bit) S(ISBI/ A (17bit)f
D(23bit)
JSMA-PL CO 8 Al 0.75 3000 H121]1
JSMA-PSCO0 8 Al 0.75 3000 H1231
JSMA-PUCO 8 AT 0.75 3000 H12DI
JSMA-PBCO4A T 0.4 3000 H5201
JSMA-PBCO 8 AT 0.75 3000 H12El
JSMA-PSCO0 8 AT 0.75 3000 H1311
JSMA-PUCO 8 AT 0.75 3000 H13BI
JSMA-PBCO 8 AT 0.75 3000 H13CI
JSMA-PBHO 9 AT 0.85 1500 H13EI
JSMA-PMA10 AT 1.0 1000 H1321
JSMA-PMB 10 AT 1.0 2000 H133T
30A JSMA-PMH1 0 AT 1.0 1500 H1341
JSMA-PMC 10 AT 1.0 3000 H135]1
JSMA-PUC1 0 A 1.0 3000 H13FI
JSMA-PLC1 0 AT 1.0 3000 H5311
JSMA-PBC12A 1 1.2 3000 H532]
JSMA-PMB15A | 1.5 2000 H13AI
JSMA-P MA10 AT 1.0 1000 H140[
JSMA-PMB 10 AT 1.0 2000 H144]
JSMA-PMH1 0 AT 1.0 1500 H142]
JSMA-PMC 10 AT 1.0 3000 H143I
JSMA-PBHO 9 AT 0.85 1500 H1441
JSMA-PUC1 0 AT 1.0 3000 H145[
JSMA-PLC1 0 AT 1.0 3000 H146I[
404 JSMA-PBC12A | 1.2 3000 H1471
JSMA-P MA15 AT 1.5 1000 H541 |
JSMA-PMB 15 AT 1.5 2000 H5421
JSMA-PMC 15 AT 1.5 3000 H5431
JSMA-PMB 2 0 AT 2.0 2000 H5441
JSMA-PMC2 0 AT 2.0 3000 H545]1
JSMA-PLC1 5 AT 1.5 3000 H546]1
JSMA-PBHO0 9 AT 0.85 1500 H15BI
S0A3 JSMA-PUC10A T 1.0 3000 H15DI
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JSDG3

dn-08

/Cn030

200V

B(2500ppr)/H(8192ppr)

1(2500ppr)/2(8192ppr)

Z(L7bit) / 3 (23bit) (kW) (rpm) 7(17bi.t) /C (23b.it)
5(15Bit)/ A (17bit)/ W(23bit) S(ISBI/ A (17bit)f
D(23bit)
JSMA-PLC10A | 1.0 3000 H5511
JSMA-PBH1 3 ATl 1.3 1500 H15CI
JSMA-P MA 15 AT 1.5 1000 H1511
JSMA-PMB 15 AT 1.5 2000 H1521
JSMA-PMC 15 AT 1.5 3000 H1531
JSMA-PLC1 5 AT 1.5 3000 H15El
JSMA-PMB 2 0 AT 2.0 2000 H1541
JSMA-PMC20 AT 2.0 3000 H1551
JSMA-PLC2 0 AT 2.0 3000 H552[
JSMA-PBH1 3 ATl 1.3 1500 H1741
JSMA-PBH1 8 AT 1.8 1500 H1751
JSMA-PBH18-1 8 AT 1.8 1500 H1761
JSMA-PLC20A | 2.0 3000 H5711
JSMA-PMB3 0 AT 3.0 2000 H1711
7oA3 JSMA-PMC30 AT 3.0 3000 H1721
JSMA-P MH3 0 AT 3.0 1500 H1731
JSMA-P1 H3 0 AT 3.0 1500 H1771
JSMA-PMB40 Al 4.0 2000 H178I
JSMA-PMBA45A | 4.5 2000 H1791
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JSDG3 dn-08 /Cn030
400V
e sos | (W) | (pm) ST
5(15Bit)/ A (17bit)/ W(23bit) 5(15Bit)/ A (17bit)/ D(23bit)
JSMA-PUCO04BI 0.4 3000 H2011
108 JSMA-PBCO4BI 0.4 3000 H202 |
JSMA-PUCO08BI 0.75 3000 H2 03]
JSMA-PBCO08BI 0.75 3000 H2041
JSMA-PUCO08BI 0.75 3000 H2111
JSMA-PBCO8BI 0.75 3000 H2121
o8 JSMA-PBHO9BI 0.85 1500 H2131
JSMA-PMB10BI 1.0 2000 H2141
JSMA-PMB10BI 1.0 2000 H2211
JSMA-PLC10BI 1.0 3000 H2261
JSMA-PBH13BI 1.3 1500 H2221
258 JSMA-PMB15BIi 1.5 2000 H2231
JSMA-PLC15BI 1.5 3000 H2271
JSMA-PMB20BI 2.0 2000 H2251
JSMA-PLC15BI 15 3000 H2371
JSMA-PBH18BI 1.8 1500 H2321
JSMA-PBH18-18Bi 1.8 1500 H2361
JSMA-PMB20BI 2 2000 H2311
358 JSMA-PLC20BI 2 3000 H238l
JSMA-PMB30BI 3 2000 H2331
JSMA-PMH30BI 3 1500 H2 341
JSMA-PIH30BI 3 1500 H2351
JSMA-PBH29BI 2.9 1500 H2 441
JSMA-PMB30BI 3 2000 H2401
JSMA-PMH30BI 3 1500 H24 11
50B JSMA-PIH30BI 3 1500 H245]1
JSMA-PMC30BI 3 3000 H249i
JSMA-PMH44BI 4.4 1500 H2 421
JSMA-PIH44BI 4.4 1500 H2461
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JSDG3 dn-08 /Cn030
400V
omors sy | W) | (pm) )
5(15Bit)/ A (17bit)/ W(23bit) 5(15Bit)/ A (17bit)/ D(23bit)
JSMA-PMC30BI 3 3000 H25CI
JSMA-PMH44BI 4.4 1500 H2501
JSMA-PBH44BI 4.4 1500 H2521
- JSMA-PIH44BI 4.4 1500 H2571
JSMA-PMH55BI 5.5 1500 H251]1
JSMA-PBH55BI 5.5 1500 H2531
JSMA-PIH55BI 5.5 1500 H2581
JSMA-PIH75BI 7.5 1500 H2591
JSMA-PBH44Bi 4.4 1500 H2651
JSMA-PBH55BI 5.5 1500 H266 I
JSMA-PIH55BI 5.5 1500 H26BI
100B JSMA—PMH?SB!' 7.5 1500 H26 11
JSMA-PBH75BI 7.5 1500 H26 7]
JSMA-PIH75BI 7.5 1500 H26 91
JSMA-PIH110BI -18 11 1500 H26 Al
JSMA-PBD110BI 11 4500 H26EI
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(1) JSDG3-10A/15A (200V )
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(2) JSDG3-20A/30A/40A (200V )
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(3)JSDG3-50A3 / 75A3 (200V )
JSDG3-10B/15B/25B/35B (400V )
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(4)JSDG3-50B/75B (400V )

- a ~— HiFREE. FELREESRIEEEE

1
ol
TT
[ T TETOT TITIESOTH

[E=TdE TWT S ST AT

I
T
11

= |

U H UG § HTERIEEEFT AR

ﬂ 8 JSDG3:RS-485/CANopeniEifliEiEsa
L @ | g JSDG3-E:EtherCAT: @& EHE
[ B 8

- . e

USBiERiEBIEER

EHEEARERT — ISR

(CN1)

CHELPNL 2

m@ o=l

BIRIRESEIEEE
(CN2)

7

-

AEHDEIEEEET —

BHRIERIRT {
w

BIMFGERET  —

Ll ]
(CN3)

FRETTE(CN4)

X

3

e e

,.

I

n]

113 TECO



1-3

A U
A A
( Pe
CN1 .
A A
Pi A
(
A A
S
lj -10V ~ +10VNJ A ,
A lj -
T .
10V ~ +10VNA
A CNC
Pt / A DI/DO A
CANopen CANopen A
Cob
CANopen
CANopen A
CANopen
CoC CANopen .
A Operation enabled.
EtherCAT A
EtherCAT EC EtherCAT
JSDG3
Pe-S |Pe S
Pe-T |Pe T
Pi-S |[Pi S
Pi-T |Pi T
ST |S T
Pe-Pi |Pe Pi
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1-4

1-4-1
A
0
Uo~+50 U U 95% RH ( )
U-20~+70 U U 95%RH ( )
U 2G
A A
U A 50
A A
M4
( A
A
A A
(Transformer),
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1-4-2
JSDG3-10A/ 15A / 20A / 30A/40A

JSDG3-50A3/ 75A3
JSDG3-10B / 15B / 25B / 35B / 50B / 75B / 100B

[ A ]

N

10mmmys
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1-5

1-5-1
Uo0~+40 U 90% RH ( ).
U-20~+60 U U 90%RH ( )
U 2.5G
1-5-2
1 U A
‘ =]
2 U A
A

1-17 TECO



NN RN
KKK KKK

4
<

1-5-3

RO
n@aﬁm

W

|

TECO
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2 PP PSPPI 2-2
2-1-1 e 2-2
-0 e e 2-4
At PP PP 2-5
-0 et e e et e e e e e et e e e eannneaeee 2-9
2-0-0 T B e e enen s 2-12
2-1-6 (BRAKE) oo eeee et 2-13
2-1-7 / L ————————————— 2-14

22y PP PPPPPRRRPTP 2-15
2-2-1 CNL e 2-16
2-2-2 CN2ICN3 e 2-25
2-2-3USB/CNS/CNB e 2-28

-3 e e e e e e e ————— e e eeaa e e e eenanaan 2-30
2-3-1 (Pe Mode) (LINE DIIVEI).ccciiiiieeiiee e 2-30
2-3-2 (Pe Mode) (Open Collector)........ccoovvvvviviiiiiiiieme e, 2-31
2-3-3 (PIMOOE) oottt eeeee ettt ettt oeeee e 2-33
2-3-4 (SMOUE) 2-34
2-35 (TMOOE) oot eeeee ettt venre e 2-35
2-3-6 (PEMOOE) oottt eeeee e rens e en e 2-36
2-3-7 CANopen (Cob CoC MOdE) e 2-37

2= e e——me et e e eeet et eeea e e aeerannan 2-38
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2-1

2-1-1
200v  JSDG3
HBiR
B/=18
200~230V AC
CN5&CN6
JSDG3 : RS485, CANopen
JSDG3-E : EtherCAT
Kiats CN5IN
Wi —
cN6ouT \
(@R [/
24l
SR
R IEES
$Ehhas s
(rs)
FEIEE : —
HiE
(RST) MZEEE
AR 24V DC
) 4
9I‘ggﬁ] :
g A—— .
SP1NIGEFFEE)
{FIRREBHN

B

{RIRREBHL
HNEES

[

{RIBREBHN

22 TECO



400V

i

= CN5&CN6
380V~480V AC

JSDG3 : RS485, CANopen
JSDG3-E : EtherCAT

FiaLe CN5 IN
BREEEE (&R
CN6 OUT \
[ @n /
24T
o e
24VizE
. R
R
s IR \
BiE 7
(24v Ov)
FE
B
(RST) FIZEEE
X g g
9%%1@
—
5P1RIFFIE)
{IRRER
£t {RRRERH
FEES
%
{RRRERH
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2-1-2

U 3
20
A
IEC UL
5000 Arms A
A ( . 1 )A
L, v, w )
FG
3 ( 100q )A
A
A « )
A « )
A
A U
( ) 30
A A
A (
A A
A A

2-4

b
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2-1-3
MmA{AWG)
10A 15A 20A 30A 40A | 50A3 | 75A3
( )
1.25 2.0
RS T (16) (14)
U V. 1.25 2.0 3.5
w (16) (14) (12)
TB
1.25
r, s (16)
1.25 2.0
P Pe (16) (14)
FG & 2.0(14)
MmIAWG)
10B 15B 25B 35B 50B 75B 100B
( )
1.25 2.0 35 5.5
(16) (14) (12) (10)
1.25 2.0 5.5 8.0
(16) (14) (10) (8)
B 1.25
(16)
1.25 2.0 35 5.5
(16) (14) (12) (10)
2.0(14)
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CN1

26 I (SIC)
27 /| (TIC)
1 2 0.2mm?2 0.3mm?2
30, 31
(MON1 MON2)
+15V  -15V ( )
33, 34
(+15V. -15V)
28, 29, 32 (AG)
1~12 1~12(DI1~12)
18~25 1~8(DO1~8)
43 (ZO)
47, 44 /
(DICOM/DOCOM)
45 24V (IP24)
0.2mm2 0.3mmz2 |/O
46, 48 24V (1G24)
49 (BAT+)
( )
14~17 _ _
(Pulse, Sign, /Pulse, /Sign)
35~40
(PA /PA PB [/PB, PZ [P2)
1 2
41, 42

(EXT1 EXT2)

26 TECO




1,2 5V (Vce)
3,4 (GND)
5,6 A (A, IA)
CN2
7,8 (B, /B) 0.2mm2 0.3mm 2
9, 10 Z ,12) ( )
11, 12 (VB+, VB-)
13, 14 (SD, /SD)
17, 18,19 (U, V, W)
1 5V (Vcce)
CN3
2 (GND) 0.2mm2 0.3mm 2
3 4 (VB+, VB-) ( )
6 (SD, /SD)
A4,B4,A9,B9 Vee +5V
-5
USB Al1,B1,A12,B12 GND
A6,B6 D+ Tpye-C
A7,B7 D-
USB_GND
1 CAN_H
CN5 / CN6 2 CAN_L
CANopen 3 GND (CAT5e)
7 GND
4,5,6,8 -
3 GND
CN5/ CN6 4 D+
RS485 5 D-
7 GND
1,2,6,8 -

2-7
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o 0k W e

CN1
CN2
CN3
USB

A
50 Pins SCSI
20 Pins SCSiI
6 Pins IEEE1394
USBType-C

CN5/CN6 8 Pins RJ45
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4

2-1

(1)

G)®

FG
ov

DC +24V

)U

(2)

FG

)U

(3)

FG

oV

DC +24V

TECO

29



(1)

1 nj 5V VCC

2 ov GND

3 VBnj @ @ @
4 / VBa

5 SD @ @ @
6 / ISD @ @ @
7

8

9 Shield FG

() U

B nj 5V

I ov

A VBn;j

C / VBa

H SD

D / /ISD

G

E

F Shield FG

2-10
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1) U

+5V

ov

Al w|N|PR
>

&)
©
CllC)|©

6 / /B @) @
7 z
3 / 1z
9 Shield FG
(2) U

B +5V
| oV
A A
C / IA
H B
D / /B
G z
E / 1z
F Shield FG
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2-1-5TB

r 200V
{ AC i
S U 200~230VAC +10 ~-15% 50/60Hz 5%
24V 400V
¥ DC )
oV i 24VDC  +10%
R 200V
{ AC i
S ¥ T 200~230VAC +10 ~ -15% 50/60Hz 5%
400V
{ AC i
T
¥ 380~480VAC #10% 50/60Hz 5%
A P+ ~ ~
A A
Cn012
PC
PCbP1 P+
P1 :
PCb® P1
b. J
U U A
\Y; \Y; A
w w A
FG A
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B

(kgf-cm / in-lbs)

JSDG3 - 10A/15A/20A/30A/40A | - ( )

JSDG3 - 50A3 / 75A3
JSDG3 - 10B/15B/25B/35B

JSDG3 - 50B/75B 16/13.9
JSDG3 - 100B 18/15.6 30/26
2-1-6 (BRAKE)
A JSMA DC +24V ( YA
JSMA A A&3A F& A
A
JSMA-U/S/B/L JSMA-M/H/I  r

1

_‘j

E [—
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2-1-7 / /
IEC UL i
J
/ /
JSDG3-10A 10A 20A Bussmann 20CT Schaffner FN3258-16
JSDG3-15A 10A 20A Bussmann 20CT Schaffner FN3258-16
JSDG3-20A 15A 20A Bussmann 20CT Schaffner FN3258-16
JSDG3-30A 15A 20A Bussmann 20CT Schaffner FN3258-16
JSDG3-40A 20A 20A Bussmann 20CT Schaffner FN3258-16
JSDG3-50A3 30A 40A Bussmann 40FE Schaffner FN3258-16
JSDG3-75A3 30A 40A Bussmann 40FE Schaffner FN3258-16
JSDG3-10B 10A 4A Bussmann KLM-4 Schaffner FN3258-16
JSDG3-15B 10A 4A Bussmann KLM-4 Schaffner FN3258-16
JSDG3-25B 10A 10A Bussmann 10CT Schaffner FN3258-16
JSDG3-35B 15A 20A Bussmann 20CT Schaffner FN3258-16
JSDG3-50B 20A 20A Bussmann 20CT Schaffner FN3258-42
JSDG3-75B 30A 40A Bussmann 40FE Schaffner FN3258-42
JSDG3-100B 30A 50A Bussmann 50FE Schaffner FN3258-42
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2-21/0

JSDG3 A CN1 . CN2 w

CN3 a USB/CN5/CN6 . CN4 STO

215 TECO



2-2-1 CN1

(1) JSDG3

25

CN1

OE\]\

0

sic
1| b1 1 26| 3 ,
Tic
2 | pI-2 2 27| )
3| b3 3 28| AG
4 | D4 4 29| Ac
MON1
5 | DI-5 5 30| "7 L
MON2
6 | D6 6 1 VRO )
7 | b7 7 32| AG
+15V | +15v
8 | D8 8 33
(3
-15V
9| Dpio 9 34 -15V
(3
10 | DI-10 10 35| PA A
11| pi-11 11 36| /PA IA
12| DI-12 12 37| pB B
13| - | e 38| /pB /B
14 Pulse 39 Pz Z
+)
15 | /Pulse . 40| IpPz 1z
16 | Ssign *) 41| ExTL
(Pulse)
17| /sign o 42 | BxT2
(Sign)
18 | pO-1 1 43| zo
19 | pO-2 2 44 |DOCOM | DO
20 | pO-3 3 45| ip2a | Y24V
21| DO-4 4 a6 | 1G24 | TV
22 | po-s 5 47 | DIcOM | DI
23| DO-6 6 48| 1G24 | T2V
24 | pO-7 7 49 | BAT+
25| DO-8 8 50 | ---- | e
1. A .
2.1/0 A

2-16
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(2) CN1

(a) JISDG3 11O
) Pin
Pin No.
No.
DO1~DOS8 1~-8 18~25
DI1~DI12 1~12 1~-12
101 Z0 43 102
DICOM DI 47 DOCOM DO 44
Pulse 14 PA A 35
/Pulse 15 /PA /A 36
Sign 16 PB B 37
103 104
/Sign 17 /PB /B 38
EXT1 41 Pz Z 39
EXT2 1, 42 /PZ 1z 40
SIC / 26 BAT+ 49 107
TIC / 27 105 +15V +15V 33
28,29,
AG -15Vv -15Vv 34
32
MON1 1 30 P24 +24V 45
106
MONZ2 2 31 1G24 +24V 46,48

2-17
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I/O

Pulse U
/Pulse 4 Pulse) / Sign
_ Pe/Pt ( ) (Sign)
Sign 4 (ccw) / (Cw)
/Sign + A/B
EXT1 A
Pe/Pt
EXT2 1 24V
(
< SPD1=0OFF% SDP2=OFF( 1)) A
-10V ~ +10VA Sn216
10V
SIC
(
T SPD1=0OFF 3 SDP2=0FF( 1),
Tn101.2=0)A -10V ~ +10VA Tn109
10V )
(
Pi/Pe TLMT=ON( 1)) A -10V ~
/Pt/S |+10VA Tn103 10V
TIC
(
T |[Tn101.1=0) A -10V ~ +10VA Tn103
10V
Cn006.0
MON1 ALL
Cn006.1
MON2 ALL
PA A
/PA IA
PB B A Cn005
ALL Cn004 1 A A CCW
Pz 7 Line Driver
/PZ 1Z
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110
Z0 ALL Z (Open Collector)
AG ALL 55 505 45 UCN1 Pin 263% 273% 283% 30% 313
+15V  |+15V ALL Y (Max. 10mAR
15V |15V ALL 3kaq J
DICOM DI ALL
DOCOM (DO ALL
P24 |+24V ALL [+24V (Max. 0.2A),
1G24 |+24V ALL [+24V
BAT+ ALL
U 1. 5-6-1
(b) 110
A A
A A A
JSDG3 12 (Pin1~12) A 8
(Pin18~25) A 5-6-1 /

2-19
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(3) CN1 V]
CN1 A
(@) (101)U
A
24V
NPN SINK NPN SINK
Servo Driver
DC 24V Servo Driver
IP24| 45 T
DICOM | 47 5.6KY
DICOM| 47 56KY DC 24V
— DI1~
T—O/Q DI12
DI1~DI12

!
% o

48

.

1G24

PNP SOURCE PNP SOURCE
Servo Driver
Servo Driver
DC 24V
IP24| 45 T DI1~
C DI12 | 1~12
| o |
O DC 24V 1KY¢ %%\%
DI1~ } N4
w T DICOM| 47 PN
5.6KY
DICOM

2-20
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(b)

(102)U

A A Open Collector
A 24V A 10mA A
A A A
NPN SINK NPN SINK

Servo Driver

DC 24V

=

45

Servo Driver

PNP SOURCE

PNP

SOURCE

Servo Driver

45

Load
I (24%

Servo Driver

2-21

TECO




(c) (103)U
Line Driver A 4000kpps.
(Open Collector) A A 200kpps
24V A A
(Vcc) 24V A 8~15mAA R
5-4-1
(Line Driver) ( 24V)
Servo Driver
P24 l p _IQC 24V
Servo Driver EXT1 I 41
Pulse. -
Sign. 16, 1500 ——— EXT2 I 42
1KQ w3 |>0I 1-2qu 1509
o] = /Pulse L 15 Y2
uise. | 15« o—__Y
Isign. | 17. Puset_ ssign | 1 e
S 4 1G24 | 46 tKa
) é
4000kpps T 1G24V
200kpps
( ) ( )
Vcec
lsf rvo Driver Servo Driver
|16 1500 -—= EXT1 L 41
42
1KQ Iy I =X12 I
& | I+ 1.2K ﬁ
Pulse [ 15 — T T T | ——DbCc2av 4 1509  __
ISign | 17 /Pulse | 15 YL
Pu-Ise—l;_ /Signl I —— ': E_{L’.}
Sign+_[ 1Kq
200kpps
200kpps
Vcc=24V Vce=12V Vce=5V PP
R=2K R=75 R=10(
(d) (104)U
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Line Driver A Line Receiver
h3300q)
(Line Driver)
35| PA
ServoDriver 37| PB Controller
39 ‘
36
38
40
(e) (105)U
A (ripple)A
A (Vc) 12V A
10VA A
R( R 3Kq )
SIC U20Kq
TIC U20Kq
Servo Driver
10VJ: SIC |26
[} TIC27 E>QH
< Py
10V 10kg
AG| 28

2-23

(R=200

10mA
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() (106)U

5mAA (Impedance)
Servo Drive 0V
5mA
30 MON1
31 MON2
29AG
J
@ (107)0
U 2400mAh
U 3.6V
U -40~85
U 100 mA
Servo Driver
49 | BAT+
= ik
29 |AG T
2
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2-2-2 CN2/CN3

a CN2

(1) CN2 YU
Pin
No.
Vcce 11| VB+
2 Vce 12| VB-
GND 13| sD
4 | GND 14| /SD
N 15| — -
6| — 16| —
| 17 — |
8| — | — 18| —
— | — 19| — | —
10 — | —— 20| —
J
(2) CN2 YU
Pin| 0 n
No.[ H A
Vcc ¢ 11 — -
2| vee | 0 .+ 12| —
GND 05 13 — |
4 | GND 05 14|
- A H%A 15 — | ——
6| /A " A 16| —
H B 3 U
8| B " 18 B i 18| v e
" z "2 19 w 3 W
10| 1z " 12 N 20| —
"b A
0

2-25

—(
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(3) /0 U
Pin
No.
% Vcc . 5V
A 20
A
A 2 .

3 30 A
1 GND
5 A

A
6 1A
7 B

B
8 /B
9 Z

Z
10 1Z
11 VB+
12 VB-
13 SD
14 /SD
17 U U
18 V V
19 W W

2-26
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a CN3

(1) CN3 ( U
IEEE1394
1 Vcc
1 0d 2 GND
sl oo e 3 VB+
sl U [0 ke 4 VB-
5 SD
6 /SD
J
(2) 1/0 U
Pin
No.
5V (
1 Vcc
YA 20 A
A
2 GND 2 30
A
3 VB+ -
4 VB- -
5 SD
6 /SD

2-27
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2-2-3 USB/CN5/CN6

~>USB

2-28

S B B A4 B4 AJ B9 vee +5V
i e e e s )
(lmﬂu-i'n-ifn-s”s--z”-‘[--Jlml.,,.s-.,w,,z.wc-J) AL BL AlZ Bl2 e
A6 B6 D+
TYPE-C
A7 B7 D-
USB_GND
i

TECO



CN5/CN6 (CANopen YU
1 CAN_H
2 CAN_L
3 GND
4 -
5 -
6 -
7 GND
8 -
CN5/CN6 (RS-485 YU
1 -
2 -
3 GND
4 D+
5 D-
6 -
7 GND
8 -

TECO




(Pe Mode)

(Line Driver)

NFB
R__4T R
e ' K
r, 24V
i O s, OV
FG
= DC24v
2 o P24 | 45 I
bl o HM DICOMI 47
R
'O (SON)$—O O Dl I i — ¥30
- R1 _*_"
W ] (ALRS)$—CO O D'ZI = '-*:*:%'
PIP°  (PCNT) $—C O D"3I 3 ¥
§ R
cowab B(cowl) ¢—a oD I & ¥
)
CWA b “ B WL O O D5 5 |:1:Q
L DI-6 I 6 w3
v (TLMT)$—C O I e
_ >
L T | CWR O O D|7I7 ':*:%'
R
yJaun B(NH) ¢—0 o—28 I 8 '{;@ Ié
0y BEMC) $—0 o—2 5 9 ':1:%'
DI 5 (SHOME) $—0 O—LH0 4 10 '-?:Ki' [‘1{>
v &> (ORG) $—0 O—DH14 11 '1:1::'
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CW V] 100A CW
Un-13 % 060FH 280DH
100%,
- A
0610H
- 280EH
Un-14 pulse 0611H 80
5
A
. 0613H
Un-16 2810H
n 5 rev 0614H
- A Servo ON A
Un-18 ulse A 0616H 2812H
; P ( 0617H
5 0)
Un-20 - A Servo ON A 0619H 2814H
n- 5 rev ( A 0) 061AH
Un-24 rev U 061FH 2818H
vo
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RS-485

Index
Un-25 ulse 0620H 2819H
. P 0621H
.0U .10 abs
20 . .30
Un-27 b 0623H | 281BH
40 . 50 . .60
. .70
.8~.150 ID
U 50A
Un-28 % 0624H 281CH
50dz
Un-29 0.1 Cn025 0625H 281DH
16 (DO)
Un-30 (DO) b 0626H 281EH
U HOOXX (0000 0000 DO-8/7/6/5 DO-4/3/2/1)
16 (DI)
Un-31 (D b U HXXXX (0000 DI-12/11/10/9 DI-8/7/6/5 DI- 0627H 281FH
4/3/2/1)
Un-43 deg 0633H 282BH
U] H1267A Cn030
Un-44 b 0634H 282CH
H1267
OnLine_AutoTuning .
Un-45 0.1 U 100A 10 0635H 282DH
Un-46 |OFFLine_Tuning b |OFFLine_Tuning 0636H 282EH
_ bit.0U 1 L2
Un-47 |OFFLine_Tuning b 0637H 282FH
bit.20 1 )
Un-49 0639H 2831H
A 063AH
Un- 2832H
n-50 5 pulse A 063BH
uUn-52 ulse 063DH 2834H
P 063EH
5
Un-53 b U 01A AL.001 063FH 2835H
Un-54 |EtherCAT PDO o
b A AL.049 0640H 2836H
(31
Un-55 rev 0641H 2837H
Un-56 uls 0642H 2838H
puise 0643H

3-13

TECO




RS-485
Index
Un-57 |ECAM a ECAM 0644H 2834H
Un-58 En708 0o A ID
EtherCAT ID a 0645H 2835H
(1 En708
Un-71 1 0652H
Un-72 2 0653H
Un-73 3 0654H
Un-74 4 0655H
un-75 5 0656H
Un-76 6 0657H
Un-84 a |0: ,1: 065FH 2854H
Un-88 |ServoOn hour [ServoOn 0663H 2858H
Un-89 |PowerOn hour [PowerOn 0664H 2859H
Un-90 % 0665H 285AH
Un-91 0.1mm DI 0666H 285BH
Un-92 pulse A 0667H 285CH
Un-93.0
oU
10 A
20 A
Un-93 a 3U 5 0668H | 285DH
4U A
Un-93.1
( DI 0x25 E-STOPIN )
ou
10
0669H
Un-94 0.01 066AH 285EH
Un-95 066BH 285FH
Un-96 unit/PL 066CH 2860H
S 066DH
Un-97 unitPL 066EH 2861H
S 066FH
1U JSDG3

3-14

TECO




3-3

(dn-1 1)

RS-485
dn-01 OFO01H
dn-02 OFO02H
dn-03 OFO3H
dn-04 | CPU OF04H
dn-05 | JOG N/A
dn-06 N/A
dn-07 OFO7H
dn-08 OF08H
dn-09 | ASIC OFO9H
dn-11.0 OFOBH
dn-11.1 OFOBH
dn-15.0 OFOFH
315 TECO



dn-01 ( )
dn-01 A
0
Cnoo1 dn-01 ( )
e I—\
0 aT |
g J
e —_—)
1 as I_I
g -
e — =)
2 ( )& Pe | I-' I:)
e — [ — — )
3 / A PelS I—' I— - '-|
g - -
e J— —)
4 / a4 SIT I_I - I
g - J
e — [ — —_)
5 / 4 Pe/T HI= =11
g b J
e — 2\
6 ( )a Pi § I‘I IJ
e — — )
7 / A PilS I—' I - '-|
g -
e — —_)
8 / A PiIT H= 1
g J
e I —
9 CNC a Pt I‘I ]
NS
yg— — —
A / 4 PilPe HE=1H -]
L _
B CANopen- (JSDG3 )a Cob I ] _J
C CANopen- (JSDG3 )a CoC I I |‘J
D EtherCAT (JSDG3-E )& EC I— I J
e I —
: Pl
N\
1U JSDG3

3-16

TECO




dn-02 (

p

A

H

/

n619~Hn622

3 o LED
ONA LED
OFFA LED LED
DO-1~DO-8 A HN613~HN616
ON A . 5-6-1
LED

1 DO-1

2 DO-2

3 DO-3

4 DO-4

5 DO-5

6 DO-6

7 DO-7

8 DO-8

317
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dn-03 (

dn-03 A U
HilRIIEIEIIE
i
10 9 8 7 6 5 4 3 2 1<—LED
I_ I I Mode
| | |

17 11 <D
ONA LED
OFFA LED LED
A DI-1~DI-12 A HN601~HN612 A ON
A . 5-6-1 /
DI-11 DI-12 Un-31 (DI)
LED
1 DI-1
2 DI -2
3 DI -3
4 DI -4
5 DI -5
6 DI -6
7 DI -7
8 DI -8
9 DI -9
10 DI -10

3-18

TECO



11

DI-11

12

DI - 12

3-19

TECO



dn-04 (

dn-04

MODE 2

J

dn-04

3

uUpP

2
2.80

ENTER

~

LED

)

dn-05 (JOG

Sn204( 1)

JOG
Sn201j

JOG

SON

JOG

dn-05

MODE 2

I

dn-05

4

upP

2

ENTER

upP

A

DOWN

LED

TECO

3-20



dn-07 (

Un-11

Un-09

dn-07

LED

ov

Servo off

SIC(CN1-26) TIC(CN1-27)j

MODE 2

I

dn-07

6

upP

dn-07

A

2

ENTER

2 -SET-

ENTER

) Tn104(

Sn217(

(%)
(rpm)

V)

(%)
(rpm)

(V)

4

TECO
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dn-08 (

dn-08

Cn030

1-1-3

dn-09 (ASIC

A

ASIC

dn-09

MODE 2

I

dn-09

8

2

ENTER

2.80

LED

5

TECO

3-22



dn-11.0 ( )

l NJ
A A
0
1. U V. W TECO
2.
3.
4, , dn-11.0=1, ( auto )
5. , , dn-11.0 0
6. Un-43 : ,Un-43 Un-43 +°
dn-11.1 ( )
A dn-11.1
ABZ uvw A AL.055 AL.056
0
0
1 ABZ  UVW
2 ABZ
U A 1( ABZ UVW )
AN
dn-11.0 dn-11.1
I
dn-11.0 dn-11.1 Cn085 DUTY]

3-23 T E co



dn-15.0 (

dn-15.0

MODE 2

J

dn-15

upP

dn-15

A

2

ENTER

2 -SET-

ENTER

LED

TECO
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3-4 (ALIT 1)

LED ALl A A 0-
2 A A A
A A A LED
U
I e
]
0-1 A U
001
A §]
RS-485
AL.XXX 063FH
AL. XXX 1 1201H
A2 XXX 2 1202H
A3 XXX 3 1203H
A4 XXX 4 1204H
A5 . XXX 5 1205H
AB. XXX 6 1206H
A7 XXX 7 1207H
A8. XXX 8 1208H
A9 . XXX 9 1209H
) XXX

325 TECO



MODE 3

Up 1

003(

LED

Up 1

001(

LED

LED

TECO

3-26



=L e 4-3
A-2 4-6
A-3 4-10
4-4 JO G e ———— e r e 4-11

" TECO



A ( ) ( )
4-1
A. B
g
I
I
I
I
B.
g
I
I
|
B.
g

42 TECO




4-1

—

—

p>

¢

. 561

P

A A
A A
(CN1),
A U
AN / / / N\ AN AN /
I l_
| I _
/ AN AN AN / / / AN
CCWL CWL ( A
/ YA
A Cn002.1=1A

43
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~

Cn002 ]

Cn002.1=0
MODE 4
1

Cn002

A

2

ENTER

LED

ENTER

LED),

(

-SET-

TECO

1A

2
A -SET-

~

A

A
CCWL CWL

ENTER 1
UpP 1

ENTER
+24V

4-4

N\

/

N\
/

v
9-2




Sn201

Cn004(

1)
JOG

dn-05
2

4
ENTER

MODE 2
upP

Sn201(
1)

SON

upP

A

DOWN

JOG

JOG
LED

Sn201(

JOG

TECO

4-5



. A .
(Cn001=1) (Cn001=2)
P24 f cN1-45
P24 1 eN1-45
DICOM | ~\11-47
DICOM| 1 47
SON
CN1-1
SON CN1-1 —
CN1-4
COWL | oni-a
CWL
CWL | enis CN1-5
1G24 1G24 1 oN1-48
CN1-48
Pulse CN1-14
SIC
N1-2
C 6 /Pulse CN1-15
Sign
AG CN1-32 Si R
90 Y oN1-17
U
A ov.
A Pulse /Pulse A Sign /Sign )
Servo ON U]
(SON) A A
A 9-2

o5 TECO




(SON)

dn-07

(Cn001=1)

P

oV,

P24

DICOM

SON

CCWL

CWL

1G24

(SON)

SIC

AG

CN1-45

CN1-47

CN1-1

CN1-4

CN1-5

CN1-48

CN1-26

CN1-32

¢

b
b

TECO




A Un-01 A
Sn216, Sn218 A A
A Cn004 A (SON) A
A (SIC), (PA, IPA, PB,
IPB, PZ, IPZ)
P24 CN1-45
DICOM CN1-47
SON CN1-1
CCWL CN1-4
CWL Icni-s M
1G24 CN1-48
CN1-35 | P
SIC| cN1-26  CN1-36 |/PA
CN1-37 | PB
CN1-38 |/
AGJIeN1-32  CN1-39 PPZB
CN1-40 | /P
A A Un-16
A ) A Cn005
A (SON) A

v8 TECO



Pn302~Pn306

Pn314

(Cn001=2)

P24

DICOM

SON

CCWL

CWL

1G24

Pulse

/Pulse

Sign

/Sign

(SON)

A<

Un-18

Un-20

CN1-45

CN1-47

CN1-1

CN1-4

CN1-5

CN1-48

CN1-14
CN1-15
CN1-16
CN1-17

Pn354A

p>

Pn302~Pn306

A

A

Pn354

(SON)

p>

49

5-4-3

p>

Un-14

Un-16

P



4-3

—

—

>

¢

pN

¢

.15

¢

42

4-10

¢
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4-4 JOG

JOG I
NJ

JOG A A
A

JOG A
A ON
A
A OFF
A
A CW/CCW
A
A JOG A
A cw/ccw

i1 TECO



JOG

tn832.1

pm

300

200

100

I

-100

-200

-300

f2-

m

300
200

100

-100
-200

-300

o

=

300

IpIm

-100
200

-300
]

m

300

200

100

-300

-100 \ H \ H
-200

(5]
)
S

tn832.0

Program Jog

tn833

Program Jog

tn834

Program Jog

tn835

Program Jog

tn836

Program Jog

4-12

TECO




tn832.0Program Jog

RS-485
0 -- 0~1 1320H
U
R — \_/
(HIZ[E[E2) 0
R 1
tn832.1Program Jog
RS-485
0 -- 0~3 -- 1320H
U
N s 0 =>
LI efr _
[I_l ] |_|} 1 =>
/7 N\ 2 =
3 =>
tn833Program Jog
RS-485
2500 0.4ms 5 ~ 25000 1321H
U Program Jog
tn834Program Jog
RS-485
250 0.4ms 5 ~ 25000 1322H
U Program Jog
tn835Program Jog
RS-485
100 rpom 0~15x 1323H

U Program Jog

4-13

TECO




tn836Program Jog

RS-485
30 0.1rev 1~ 2000 1324H
U Program Jog
A JOG
1. 1] (A)g @ Program JOGg ( Servo OFF )
=]
BEFR SJFRO 3P BE=EM | |Emy BEEEBEL BEN) EBEH
JJ - 4 |i a |&“_-. % TEER().. o g |
S
Iy BENEEREA)..
oy BENRERE=E)..
U Online Match(M)...
= Online{EZ8@HI15FRL)...
TEZEIA(D)
2. %] i}
L+ ] Program JOG
200
200
100
E 0
-100
-200
=300
] 1 2 3 4
1) [ siTmmisE )
1T1215 kRS |2500 3: x 0. 4ms 5~ 25000
TTI210 ~ kRS |250 3: x 0. 4ms 5~ 25000
HEIEhEE 300 ] B 0 -~ 4500
| iigsesnat 30 = 01-2000 |
@ | _ze=r || mss | ok %178

4-14

TECO




9 Program JOG ( Servo ON )
o Program JOG
00

200

100

Ipm
=

-100
-200
-300

C

BiTHAEE FE=-TT -

1T121% 1k FFRA 2500 El: x0.4ms 5 ~25000
TTAZNN - EhEEE 250 =] x04ms 5 ~ 25000
HEEhEE m = pm 0 ~ 4500
2 12EhRERE 30 = v 0.1~2000
28w || BlkesAT | ik e
%) Program JOG ( Servo OFF )
=] Program JOG
200
200
1an
g
B a
-100
-200
-300
a0 1 2 3 4
e

BITHRIEE izl S -

TTAE S 1 F R 2500 = xDdms 525000
T - EeRs 2500 = x04ms 5~ 25000
T EEhiEFE 20 = opm 0 ~ 4500
TiZ R ENRERE 20 e 01 -~2000

i | BeAEAIT ok ]
4-15 T E co




52-1
5-2-2
5-2-3
5-2-4
5-2-5
5-2-6

5-2-7

5-3-1
5-3-2
5-3-3
5-3-4
5-3-5
5-3-6

5-3-7

5-4-1
5-4-2
5-4-3
5-4-4
5-4-5
5-4-6

5-4-7

5-1




S-4-8 5-86
-4-0 5-90
.................................................................................................... 5-92

O 0L 5-96
O 0 5-107
O-5-2-1 5-108
O-5-2-2 5-108

O 5-2-3 . 5-109

O 03 s 5-110
5-5-3-1 = - 5-111
5-5-3-2 S e 5-111
5-5-3-3 s e 5-112
5-5-3-4 s 5:113
5-5-3-5 - 5:-114

O 0 e 5-115
.......................................................................................................... 5-120

5-6-1 L 5-120
O 0 2 e 5-134
0= e 5-135
O B4 e anen s 5-136
O 00 5-137
5-6-6 CWICCW et 5-139
O 07 e 5-141
O B-8 s 5-145
O 00 e 5-146
5 6-10 e an e e e e e e e e e e nanrre 5-148
O-0-d L e 5-151
S-6-12 5-153

52 TECO



5-6-13

5-6-14

5-6-15

5-6-16

5-6-17

5-6-18

5-3

TECO



5-1

A
A A A
MDC1
Cn001
RS-485
2 -- 0~E 0001H
0
1
2
3 MDC1=0OFF, z , MDC1=0ON,
4 . MDC1=OFF, 2 , MDC1=0ON,
5 MDC1=0OFF, z ., MDC1=0ON,
6
7 MDC1=0OFF, z ., MDC1=0ON,
8 MDC1=0OFF, z ., MDC1=0ON,
9 CNC
A MDC1=0OFF, z ., MDC1=0ON,
B CANopen-
C CANopen-
D EtherCAT (JSDG3-E )
E DIO CNC
o] Cn029

54 TECO



5-2

Cn001( )A U
Cn001
RS-485
2 — 0O0~E 0001H
U
0
4 /
5 /
8 /
U
TIC
»| AD
T"i04 Tn101.1
7777777777777777777777 |
0 |
- |
Tnl16 Tn103 O | |
1
Tni13 o
f RS1 RS2
SIC
»| AID [ 71 "
Sn217 ! o~ o ™ cnoo [ -0
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, ¥ Lo, | 102 Cn004.0 cnoil Cno34
|
- N
] L
Un-11 / Sn226 TRQINV
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, n Tn109 L® 5| Thito Q
! Tn101.0
Tn105~Tn107 [® |
l
|
—® Thi02 Un-02
| N0z | N
Tnl14, Tnils Th117
SPD1, SPD2
Tn101.2

55 TECO



Cn001 0.0 -

Cn004.0 0~1 -- 5-2-4
Cn010 CCW 0~ 300 % 5-2-5
Cn011 Ccw 0 ~ 300 % 5-2-5

Tn101.0 0~3 - Servo OFF 5-2-3

Tn101.1 0~1 - Servo OFF 5-2-1

Tn101.2 0~1 - Servo OFF 5-2-6
Tn102 1~ 50000 ms Servo OFF 5-2-3
Tn103 0~ 600 %/10V 5-2-1
Tn104 -2500 ~ 2500 mV 5-2-1
Tn105 0~15* rpm 5-2-6
Tn106 0~15* rem 5-2-6
Tn107 0~15* rem 5-2-6
Tn109 100 ~ 10000 rpm 5-2-6
Tn110 1~ 10000 ms Servo OFF 5-2-3
Tn113 -3000 ~ 3000 0.1% Servo OFF 5-2-2
Tnll4 0~15* rem 5-2-6
Tnll5 0~1.5* rpm 5-2-6
Tn116 0 ~ 5000 Hz 5-2-1
Tn117 1~ 50000 ms Servo OFF 5-2-3
Tn118 | INT 0~5000 ms 5-2-1
Sn217 -2500 ~ 2500 mV 5-2-6
Sn226 0~ 2500 Hz 5-2-6

U




5-2-1

TIC A U
TIC
) CN1-27
) CN1-29
(TIC) A A
Tn103 A Tn104
TIC( RS13 RS2( )
@) 5-2-4 g
Tnl101.1
RS-485
0 -- 0~1 Servo OFF 0101H
U Tn101.1=0
N\ /
Lt
[I_l I J 0 TIC
7N Tn113
Tn103
RS-485
300 %/10V 0 ~ 600 0103H
U
57 TECO




300% U

200% U

(1) Tn103 300 A 10V
5VA 150%
(2) Tn103 200 A 10V
5VA 100%
600
(%) 400 |-
200 |-

-10 -5 os
A 10
=77/ 200 V)
4 -400
600 Tn103
OVA A A
A Tn104 dn-07 3
3

Servo Off oV

TIC(CN1-27)]

5-8



Tn104

RS-485
0 mV -2500 ~ 2500 0104H
U A
(V) (V) ///
A4 e
0
(%) 7 (%)
(TIC) A
Tn116 A A A
Tnll6
RS-485
0 Hz 0 ~ 5000 0110H
U TIC A 2500 2500Hz,
Tn118 INT C @5-2-1¢
Cn029
0 ms 1~ 5000
RS-485 CANopen EtherCAT Pi Pe Pt S T
0112H 2112H 2112H (@)
U Tn108 A Tn118 A INT
5.0 TECO




5-2-2

Tnl101.1
RS-485
0 -- 0~1 Servo OFF 0101H
U A Tnl01.1=1
N\ /
L
[l_l L] 0 TIC
7N Tn113
Tnll3
RS-485
0 0.1% -3000 ~ 3000 010DH
U Tn101.1=1
510 TECO




5-2-3

A Tn101.0 I
Tn101.0
RS-485
0 -- 0~3 Servo OFF 0101H
U
N\ _/
[I_l il |_|] 0
[T 1
/7 '\
2
3
1)
Tn101.0=1
Tn102
RS-485
1 ms 1 ~ 50000 Servo OFF 0102H
U
A
(1) e,
10ms 50%
100%
Tn102=10(ms} ° = 20(
0%
(ms)
> <—>1;
Tn102 Tn102 ' (2) ..................................................
10ms 75%
5-11 TECO




100%

Tn102=10(msp =13(ms)
75%
(2)
Tn101.0=2
Tn110
RS-485
1 ms 1~ 10000 Servo OFF 010AH
U Tnl01=2
0%
(%)
A
100F -r——————=—=-
I
|
63.2 :
50 - I
|
|
|
Tn110 (ms)
3
Tn101.0=3
Tn102
RS-485
1 ms 1 ~ 50000 Servo OFF 0102H
U
Tnll7
RS-485
1 ms 1 ~ 50000 Servo OFF 0111H
5-12 T E Co




\4

«— » >
" Tn102 Tnll7
0
(1) 10ms 50%
[0)
Tn102=10(ms} 100% =20(ms)
50%
2) 10ms 75%
[0)
Tn102=10(msp 100% =13(ms)
75%

5-13

(ms)

TECO



5-2-4

(1)

(2) Cn004.0(

RS1 RS2(

(3) TRQINV( )
J
(1) RS13 RS2(
RS2 RS1
OFF ( OFF ( )
OFF ( ON ( ) .
ON ( ) OFF ( )
ON ( ) ON ( )
(2)Cn004.0 ( )
RS-485
0 0~1 0004H
U A
S \_/
] (cw)
7~ 1 (CCw)
5-14 T Eco




(3) TROQINV( )

TRQINV
OFF ( )
T
ON ( )
) A . 5-6-1 /

5-15 T Eco



5-2-5

A A
Cn010CCW
RS-485
200 “')300 % 0 ~ 300 000BH
) Cn010/Cn011 A 7-3-1
CnQ "
Cn011CW
RS-485
-300 ‘)'200 % -300 ~ 0 000CH
) Cn010/Cn011 A 7-3-1
Cn0o "
516 TECO



5-2-6

A Tn101.2, SPD1, SPD2
5
Tn101.2 SPD2 SPD1
0 OFF ( ) | OFF ( SIC(CN1-26)
0 OFF ( )| ON( ) 1 (Tn105)
0 ON ( ) | OFF( 2 (Tn106)
0 ON ( ) ON ( ) 3 (Tn107)
1 ] ]
(Tn114) (Tn115)
) A 5-6-1 /
Tn101.2
RS-485
0 - 0~1 Servo OFF 0101H
N
N\ /
EEEED 0
— 1 Tnll4 Tnll5
Tn105 1
RS-485
100 rpm 0~1.5* 0105H
Tn106 2
RS-485
200 rpm 0~ 1.5* 0106H
TECO




Tn107 3
RS-485
300 rpm 0~1.5* 0107H
U A Tn101.2=0 A SPD1, SPD2
J
Tnll4
RS-485
100 rpm 0~1.5* 010EH
U Tn101.2=1A
Tnl1l5
RS-485
-100 rpm -1.5% ~0 010FH
U Tn101.2=1A
0
:><><f>cm-26
(*10V) AG L eN1-29
Sn226 A
Tn109 A Sn217

TECO

5-18



Tn109

RS-485
rpm 100 ~ 10000 0109H
4500
(rpm)
3000 |- e
/
//
1500 |- % _ A
/ g -=7
-10 -5 LT
Z 1
L 5 10
P 4
_ - - /
- ~7 4-1500
/
//
, - -3000
//
7 Tn109
-4500
] I
3 |
OVA A
A A Sn217 A
3-3
Servo Off ov
SIC(CN1-26)]

5-19
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Sn217

RS-485
0 mvV -2500 ~ 2500 0211H
U A
(SIC) A
Sn226 A A A
Sn226
RS-485
0 Hz 0 ~ 2500 0220H
U SIC A 2500 2500Hz

5-20 T E co



5-2-7

Tn108( ) A INT
A U
Tn108
RS-485
0 % 0 ~ 300 0108H
U A INT
Tn108
~ L _N__
| i
| | \ /
| |
| _] e N __ 4 _ _ _
INT : :
ON |=—-— | | |
OFF

5-21 T Eco



5-3

A CNC
Cn001( A U
Cn001
RS-485
2 - 0~E 0001H
U

N AW e
~

5-22 T Eco



¢

. A i A
—l
Sn204.0 e A
Sn215 SPD2
T T T
3 | 1’)\:"1:‘%
ﬁﬁ@f wEamy| [EeEE| [EEes| [EmwEs] | | ‘ miskiE
~" Sl AD > R b A SR | ERflEE Pl G AFRE]) e } SPDW:OFF: Sn206 T FE T
Sn217 $n226 Sn216 Sn218 N FoorF ! i
i 2 | HH# Cn004.0 s
P Tk | g omeMH i Sl - ™| Jsipise
iR (0 rpm) . $1207 LTS
mEeL | 3 o
 Sonos. | | ST ke SPDINV
e P R A | Sn208~
Sn201~8n20. : Sn210
|
1
T 77 =
Sn205.0
—L AD [—p o -
Tn104 Tn116 Tn103
Cno10
Cn011
TLMT
Un-06 | ’ 1 Sn212
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, 1 _/
Sn211 | ? ~/
|
+ |
»0— /}/' ! L > >
|
! |
‘ ! ’ 2 sSn214
|
i 2 _/
! Sn213 |
| 1
|
Cn015.1 1 3
|
Cn032 (|Cn021~Cn024 S Cn063 Cn064 Cn069, Cn070, Cn071
Cn015.0 1 4
G-SEL Cn016~Cn019 Cn013  Cn014 Cn065|Cn072 Cn073 Cno74
2 5
PCNT Cn066, Cn067, Cn068|Cn075 Cn076, Cn077
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Cn001 10 - 5-3

Cn004.0 0~1 -- 5-3-5
Cn010 CCw 0~ 300 % 5-3-6
Cn011 CWwW 0~ 300 % 5-3-6
Tn103 0 ~ 600 %/10V 5-3-6
Tn104 -2500 ~ 2500 mvV 5-3-6
Tnll6 0 ~ 5000 Hz 5-3-6

-1.5*
Sn201 rpm 5-3-1
1.5* -

-1.5*%
Sn202 rpm 5-3-1
1.5 -

-1.5*%
Sn203 rpm 5-3-1
1.5 -
Sn204.0 0~1 - 5-3-7
Sn205.0 0~3 - 5-3-4
Sn205.1 0~1 - 5-3-4
Sn206 1~ 10000 ms 5-3-4
Sn207 1 ~ 50000 ms 5-3-4
Sn208 0~10000 ms 5-3-4
Sn209 1~20000 ms 5-3-4
Sn210 1~ 20000 ms 5-3-4

0 ~
Sn215 rpm 5-3-7
1.5 —
Sn216 100 ~ 10000 rpm/10V 5-3-2
Sn217 -2500 ~ 2500 mv 5-3-2
100 ~
Sn218 rpm 5-3-3
1.5% -
Sn226 0 ~ 2500 Hz 5-3-2
U A
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5-3-1

A SPD1, SPD2
(1) U
(2) U SIC(CN1-26)
U
SPD2 SPD1
OFF ( ) OFF ( )
SIC(CN1-26)
OFF ( ) ON ( ) !
Sn201
S
ON ( ) OFF ( ) 5
Sn202
ON ( ) ON ( ) ’
Sn203
) A . 5-6-1 /
1)
RS-485
Sn201 1 100 0201H
-1.5*
Sn202 2 200 rpm Lo 0202H
Sn203 3 300 ' 0203H
2)
:><><f) -
+10V
(+10V) AGL cN1-29
5-25 TEco




5-3-2

Sn216
RS-485
rpm/10V 100 ~ 10000 0210H
0
0
(1)  Sn216 3000 A 10V 3000rpm
1500rpm
(2) Sn216 2000 A 10V 2000rpm U
1000rpm
6000
(rem) 4000 |
2000 |- e /:/ §
10 5 ST
/I/ 4 El') 10
- /:/ " 1 2000 V)
g - -4000
6000 Sn216
0
TECO
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OVA A
A A Sn217 A
3-3
Servo Off ov
SIC(CN1-26)]
Sn217
RS-485
0 mV -2500 ~ 2500 0211H
U A
/
/
(V) V)
/
/
/
/
/
/
/
_V_ Y __.
A 4
0 7
/
(rpm) , (rpm)
//
/
/
/
(SIC) A
Sn226 A A A
Sn226
RS-485
0 Hz 0 ~ 2500 0220H
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U sIC A 2500 2500Hz,
Sn227 ZS C ¥ 5-3-2¢
Cn029
0 ms 0 ~ 5000
RS-485 CANopen EtherCAT Pi Pe Pt S T
021BH 221BH 221BH (0] (0]
U Sn215 A Sn227 A ZS
5-3-3
A U
Sn218
RS-485
1.02¥ rpm 100 ~ 1.5* 0212H
U Sn218
5-3-4
A
A
Sn205.0 1
Sn205.0
RS-485
0 - 0~3 0205H
U
N\ / 0
L 1
[I [ |_|]
7~ 2
3 S
5-28 TEco




(1)

Sn205.0=1
Sn205.1S C ©5-3-4¢
Cn029
0 - 0~1
RS-485 CANopen EtherCAT Pi Pe Pt S T
0205H 2205H 2205H -- - - 0
N /
— Sn208~210
e e
— U1lms
I
- Sn208~210
/7 \ Y
U 10ms
Sn206
RS-485
1 ms 1~ 10000 0206H

U Sn205.0=1

63.2%
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100 -——————=-

!
—

63.2
50 |

\4

(ms)

b

(1) 30ms 95%

Sn206= _30(msec) =10(msec

-In(1- 95%)

p>

(2) 30ms 75%

30(msec)

206= ————=
Sn206= 1 7500)

= 22(msec

) In(x)

5-30 T E co



(2)

Sn205.0=2

Sn207

RS-485

1 ms 1 ~ 50000 0207H

U Sn205.0=2

0
A
> >
' Sn207 (ms)
0
(1) 10ms 50% A
0)
SnN207=10(ms} 100%_ 20(ms)
50%
(2) 10ms 75% A
)
Sn207=10(ms} 100% _ 13(ms)

75%
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(3)S

Sn205.0=3 S
Sn208S (ts)
RS-485
1 ms 0 ~ 10000 0208H
U Sn205.0=3 S A
A A A
(rpm)
ts=Sn208
ta=Sn209
td=Sn210
2>t t_d >t
2 ° 2

ts

s

> B e »>Be > Be q >
 fa «
Sn209S (ta)
RS-485
200 ms 1 ~ 20000 0209H
U Sn208
Sn210S (ta)
RS-485
200 ms 1 ~ 20000 020AH
U Sn208
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5-3-5

SPDINV

Cn004.0(

<

(1)Cn004.0

RS-485

0004H

(Cw)
(CCW)

SPDINV

2)

SPDINV

OFF (

ON (

. 95-6-1

TECO
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5-3-6

A U
(1) Cn010(CCW )
Cn011(CW )
(2) U TIC(CN1-27) CCW
CW
0
TLMT | CCW CW
OFF ( ) Cn010 Cno011
ON ( ) TIC(CN1-27) TIC(CN1-27)
) A 5-6-1 /
I T
1) U
Cn010CCW
RS-485
200 ~)300 % 0~ 300 000BH
) Cn010/Cn011 A 7-3-1
(Cn0 "),
Cn011CW
RS-485
-300 ~)'200 % -300 ~ 0 000CH
) Cn010/Cn011 A 7-3-1
(CnC "),
5-34 T E co




2) §]
+10V
( ) AG ) CN1-29
Tnl1l03
RS-485
300 %/10V 0 ~ 600 0103H

600 [orrmermrsersesesseree

EEFRRR (%) 400

-10

2% 1 Tnl1035% 52

N

—

5-35
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(TIC) A

Tn116 A A A
Tnl1l6
RS-485
0 Hz 0 ~ 5000 0110H
U TIC A 2500 2500Hz,
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5-3-7

Cno07( ) A INS

A U

Cn007
RS-485
1/3 ' rpm 0~1.5* 0008H
U Cno07( ) A
INS
Cn007
~| __ £ _____ 2\

ON

OFF
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Sn215( ) A ZS A
Sn215
RS-485
50 rpm 0~1.5* 020FH
U Sn215( ) A ZS
Sn215
\\\\\\*::1:::::::::: ______________ —
| | \_/
ZS ! |
ON | | R
OFF
Sn204.0( ) 1A A
A U
Sn204.0
RS-485
0 - 0~1 0204H
U
A4
L
[I ({1 I_I} Sn215
/

N N\

Sn204.0=1
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A OVA

b
b

b

LOK

. 56-1 /

LOK
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5-4

A U A
0
1.
2. (Pn401~Pn496)A
POS1~POS5
Cn001( YA U
Cn001
RS-485
2 -- 0~E 0001H
U

2 ( )

3 /

5 /

6 ( )

7 /

8 /

A /
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¢

Pn354

ORG3 SHOME
CWL3 CCWL

Pn332.0

5-41

I
|
. GN1,GN2| |Pn355,Pn315.1| !
| :0 . Pn317-Pn321| | _
! - -
! : Pn302~ 5 i
! OFF ' Pn306 } Pn313
P A
RO
| »-@—» Pn336~
— / ) > Pn344
_________________________ Pn301 ON (oY
i &> pn3ss
Un-18
Un-20
"""""""""""""" - - — >
Pn330 Pn329 Pn314.0
. Un-12
TIC ON L Un13 .......
Tn104 Tn116 Tn103 .
............................ |
OFF | M
Cn010 —o !
i Cno011 i
TLMT
Pn312 Cn033
) SPD1
| o1 SPD2
' e Pn310 _¢ v+ ;
+ +
—&—»-0 o T~ /:/' o~ l N4
-------------------- 0o | | _T !
_ | ) 2
......................... ' Pn311 >
Un-07 ! l "
_________________________ | |
Un-14 ! JOG
Un-16 Cn015.1 —e
Un-24 Pn315.0 Cn021~Cn024 Sn201
Un-25
"""""""""" CLR G-SEL

TECO



Cn001 20 . 5-4
Cn010 CCwW 0~ 300 % 5-4-8
Cn011 CW 0~ 300 % 5-4-8
Tn103 0 ~ 600 %/10V 5-4-8
Tn104 -2500 ~ 2500 mv 5-4-8
Tn116 0 ~ 5000 Hz 5-4-8
Sn201 1 e | pm 5-4-9
Pn301.0 0~3 - 5-4-1
Pn301.1 0~1 - 5-4-1
Pn301.2 0~1 - 5-4-1
Pn301.3 0~7 - 5-4-1
Pn302 1 1 ~ 536870912 - 5-4-3
Pn303 2 1 ~ 536870912 - 5-4-3
Pn304 3 1 ~ 536870912 - 5-4-3
Pn305 4 1 ~ 536870912 - 5-4-3
Pn306 1 ~ 536870912 - 5-4-3
Pn307 0 ~ 41943040 pulse 5-4-9
Pn313 0 ~ 10000 ms 5-4-4
Pn314.0 ( 0~1 - 5-4-5
Pn315.0 0~2 - 5-4-6
Pn315.1 0~1 - 5-4-7
Pn315.3 0~1 - 5-4-3
Pn317.0 A 0~9 - 5-4-7
Pn317.1 A 0~2 - 5-4-7
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Pn317.2 0~2 -- 5-4-7
Pn317.3 0~1 -- 5-4-7
Pn318 1~ rpm 5-4-7
Pn319 1~ rpm 5-4-7
Pn320 -30000 ~ 30000 rev 5-4-7
Pn321 pulse 5-4-7
Pn329 0 ~ 2500 2ms 5-4-4
Pn330 0~ 250 0.4ms 5-4-4
Pn332.3 0~1 -- 5-4-1
Pn354 pulse 5-4-3
Pn355 0~37 -- 5-4-7
Pn356 1~ 1000 Hz 5-4-1
U

5-43
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PTRG 3
Pn334
Pn354 GNLGN2 Pn332.0 ECA
POS1~POS5 | :
PTRG : 0~63 | pn302~ : Pn313
HOLD /—’ PNn306 1 O
| : S
1
| o> Yy v
Pn401~Pn496 ) Pn322 | > .
Pn316.0 64 T P32z | A Pn336~ Pn330
o> Pn344
Pn354 2
s
Pn322
Pn355,Pn315.1 Pn323 > -
Pn317~Pn321 Pn333 Pn329 Pn314.0
ORG3 SHOME
CWL3 CCWL
TIC ON . Un-12
————»| AD | » > > { Un13 |
Tn104 Tn116 Tn103 N\ T—
____________________________ | :
: —
|
Cn010/Cn011 OFF
Un-11 > *
""""""""""""""" Cno58 | cnos6/Cn057 '
TLMT
Pn312 cno33
| o1 ™
Pn310
+ \—/
— T °* | ; v
""""""" 0 I |
- ! L
' >
Un-07 : : Pn311
---------------------------------------------- | !
Un-14 | ' JOG
Un-16 Cn015.1 PY
Un-24 | Pn315.0 Cn021~Cn024
Un-25 Sn201
"""""""""""" CLR G-SEL
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Cn001 6U -- 5-4
Cn010 CCW 0~ 300 % 5-4-8
Cn011 CW 0~ 300 % 5-4-8
Cn056 CCW 0~ 300 % 5-4-8
Cn057 CW 0~ 300 % 5-4-8
Cn058 0~ 32767 4ms 5-4-8
Tn103 0~ 600 %/10V 5-4-8
Tn104 -2500 ~ 2500 mv 5-4-8
Tn116 0 ~ 5000 Hz 5-4-8
Sn201 Rl - rpm 5-4-9
1.5* —
Pn301.2 0~1 - 5-4-1
Pn302 1 1~ 536870912 - 5-4-3
Pn303 2 1~ 536870912 - 5-4-3
Pn304 3 1 ~536870912 - 5-4-3
Pn305 4 1~ 536870912 - 5-4-3
Pn306 1 ~ 536870912 - 5-4-3
Pn307 0 ~ 41943040 pulse 5-4-9
Pn313 0 ~ 10000 ms 5-4-4
Pn314.0 0~1 - 5-4-5
Pn315.0 0~2 - 5-4-6
Pn315.1 0~1 - 5-4-7
Pn315.3 0~1 - 5-4-3
Pn316.0 0~1 - 5-4-2
Pn317.0 A 0~9 - 5-4-7
Pn317.1 A 0~2 - 5-4-7
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Pn317.2 0~2 - 5-4-7
Pn317.3 0~1 - 5-4-7
Pn318 1~ rpm 5-4-7
Pn319 1~ rpm 5-4-7
Pn320 -30000 ~ 30000 rev 5-4-7
Pn321 pulse 5-4-7
Pn322 (TSL) 0 ~5000 0.4ms 5-4-4
Pn323 (TACC) 1 ~5000 0.4ms 5-4-4
Pn329 0 ~ 2500 2ms 5-4-4
Pn330 0~ 250 0.4ms 5-4-4
Pn332.0 0~2 - 5-4-4
Pn333 (TDEC) 1 ~5000 0.4ms 5-4-4
Pn334 | PTRG 0 ~2500 4ms 5-4-2
Pn354 pulse 5-4-3
Pn355 0~37 - 5-4-7
1~32
Pn401 -16000 ~ 16000 rev 5-4-2
- -8388608 ~
Pn496 8388608 pulse 5-4-2
0~2* rpm 5-4-2
0
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5-4-1

A
A A U
Pn301.0
RS-485
0 0301H
U
0 (pulse) + (Sign)
[H X 1 (Cccw)+  (Cw)
2 A +B *2
3 A +B *4
0
ousey+ AU UL U UL ee i RNNATT
(sign) | " Sign y L
(CCW) + | Puse f f Pulse l l l l H
(CW) Sign f f f Sign H { l l l
A+ rie y Fy d bt
B S B B

TECO




2-2-1 CN1

(Open collector)

(Line driver)A

(pulse) +

(Sign)

0
t,t2 0. 1
t3 a 3¢5y
U 1. 04
( O/ T50%

t,t2 0. 2
t3 a 3¢
U 2. 09
( O/ T5p%

(CCW) +

(CW)

§] 1.

( O/ T5p%

t1, t2 0. 2
t3 a 3¢5
U 2. 09

( O/ T5p%
U
t1,t2 0.les
U 1.0es
(UT)  50%

o
t1,t2 0.2es
U 2. 04
( O/ T5p%

p>

INHA

I>¢

INH

OFF (

ON (

)

Pe
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5-6-1

Pn301.1
RS-485
0 - 0~1 0301H
5
\ 7/
[I_I T |] 0
[Tl
/7 '\ 1
Pn301.2
RS-485
0 - 0~1 0301H
5
N\ _/
[I_l Bl |] 0 A
Tl
/7 '\ 1 A
Pn301.3
RS-485
! - 0~7 0301H
5
N4 0 4500KHz 4 370KHz
i e
7N 2 1200KHz 6 90KHz
3 750KHz 7 40KHzZ
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A A A A
2
Pn332.3
RS-485
0 -- 0~1 0329H
RS-485 Pi Pe Pt S T
0329H @) -- @) -- -
0
\ /
L g
[I_I _{1_t{1_] |_|] 0
7N 1 A Pn356
Pn356
RS-485
40 Hz 1~ 1000 0344H
U A A
2

5-50 T E co




5-4-2

(Pn401~Pn496)A

POS1~POS5 A
A U
POS5 | POS4| POS3 |POS2| POS1
Pn401
P1 EE | OFF | OFF | OFF | OFF Pn4
o) o) OFF | OFF | O o102 03
Pn404
P2 | OFF | OFE | OFF | OFF | ON o0 Pn406
Pn407
ON
P3 | OFF | OFF | OFF OFEE o108 PNn409
Pn410
ON
P4 | OFF | OFE | OFF ON e Pn412
Pn413
ON
P5 | OFF | OFE OEE | OFF LY Pn415
Pn416
ON
P6 | OFF | OFE OFEE | ON SVPE Pn418
P7 | OFF | oFF | ON | ON | OFF Pn419 Pn421
Pn420
Pn422
PS | OFF | OFF | ON | ON | ON n Pn424
Pn423
P9 | OFF | ON | oFF | OFF | OFF Pn425 Pn427
Pn426
Pn428
ON
P10 | OFE OEE | OFE | ON o195 Pn430
Pn431
ON
P11 | OFF OFE | ON | OFF o132 Pn433
Pn434
ON ON | ON
P12 | OFE OEE —h Pn436
Pn437
OFF | ON | ON
P13 OFE | OFF o138 Pn439
Pn440
OFE | ON | ON
P14 OFE | ON oAl Pn442
Pn443
OFF | ON | ON | ON
P15 OFF SRy Pn445
Pn446
OFE | ON | ON | ON
P16 ON e Pn448
P17 | ON | OFF | OFF | OFE | OFF Pn449 Pn451
551 TECO




POS5| POS4 | POS3 |POS2| POS1
Pn450
P18 | ON | OFF | OFF | OFF | ON E:igg Pn454
P19 | ON | OFF | OFF | ON | OFF i:igg PNn457
P20 | ON | OFF | OFF | ON | ON E:igg PN460
P21 | ON | OFF | ON | OFF | OFF Egjgi PNn463
P22 | ON | OFF | ON |OFF | ON E:igg PN466
P23 | ON | OFF | ON | ON | OFF g:jg; Pn469
P24 | ON | OFF | ON | ON | ON E:i;g Pn472
P25 | ON | ON | OFF | OFF | OFF E:gj Pn475
P26 | ON | ON | OFF | OFF | ON E:j;g PNn478
P27 | ON | ON | OFF | ON | OFF E:i;g Pn4s1
P28 | ON | ON | OFF | ON | ON :ig: Pn484
P29 | ON | ON | ON | OFF | OFF E:i:g Pn487
P30 | ON | ON | ON |OFF| ON E:jgg PNn490
P31 | ON | ON | ON | ON | OFF E:jg; Pn493
P32 | ON | ON | ON | ON | ON E:igg Pn496
= * +
5-52 TEco




Pn316.0 A §]
Pn316.0
RS-485
0 -- 0~1 0326H
U
\ _/
L e
[|_| I |_|] 0
/7 N\
A 10pulse A 20pulse A
0
(pulse) (pulse)
30 30
20 |- 20 20
10 i
10 p—g—_t- Yoo 10F gt Mo
10 10
v v
DIi PTRG A A U
Pn334PTRG
RS-485
0 4ms 0 ~ 2500 032BH
U PTRG A A
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POS1~POS5

A

PTRG

=-10pulses
=30pulses

10pulses, P8
20pulses, P4

P1=
P16=

pulse

o0 OFF
10 ON

POS1

POS2
POS3
POS4
POS5

ﬁlG

|
|

PHOLDA

(PHOLD)

Pn316.1

RS-485

0316H

0~1

PTRG

A

PHOLD

PHOLD

PTRG

A

PHOLD

TECO
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PTRG

A

=0

Pn316.1

PHOLD

Pn316.1=0
-10pulses

P8

30pulses,

P1=

pulse

P8

\\\\\\\\\\\ ol 2l 2l 9] 9]
L =]
o
1__ — o (9] < n
z o 9 9 @ 0
(e} o o o o O
n o a a a o
[N
oz
[e)e]
20
o -

P8,
P1

PHOLD

PTRG

A

Pn316.1=1

Pn316.1=1
-10pulses

P8

30pulses,

P1=

P8

o0 OFF
10 ON

P8,
P8

PHOLD

TECO
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CLR

5-4-6

(Pn315.0

PTRG

4
[ ]

30pulses, P8

Pn315(

POS1~POS5

10pulses
)=2

P1=

pulse

30+

20

oU OFF
10 ON

POS1

POS4

POS5

P8

CLR

TECO
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5-4-3

131072pule/rev® 2rev=262144pule

A
A
0
A 10mmA
i
/ I |
{bm /777771
\
=5mm
=131072pulselrev
1. 5mm, C ( 1
2. 10mmA 1umA )
10mm- 5mm/rev=2 1. 1 lum
3. 131072 pulse i 2. 10mmA
4, 10mm- lum/pulse=10000pulse

C C 1
J J
U
1) b Pn354
(2) b Pn302~Pn306
Pn354, GN1 GN2 U
Pn354 GN1 GN2
O 64 - - Pn354
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0~63 OFF OFF * Pn306 / Pn302

0~63 OFF ON * Pn306 / Pn303

0~63 ON OFF * Pn306 / Pn304

0~63 ON ON * Pn306 / Pn305

1)1
1.
A U
A 1-1-2
2.
A U
lum
3.
n - (m An )A
£
a
Pn354
Pn354 /
RS-485
0 ~ 100000 2500ppr
0 ~ 32768U 15bit
0 pulse 0 ~ 1310720 17bit 0342H/0343H
0 ~ 8388608U 23bit
U 0~63
U U A 64
5-58 T E Co




A Pn302~Pn306

U A 64
A Pn302~Pn306
)i
1.
A U
A 1-1-2
2.
A U
lum A 2000 A
2000pulseé 1um/pulse= 2mm( ).
3.
Y (M An )A
0
a
&
15/17/23bitsA 2 [bits]
EX 1.17bits = 217 = 131072
2. 23bits = 223 = 8388608
4.
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Pn354

RS-485
0~ 32768 (15bit )
0 pulse 0~ 131072 |j 17bit NJ 0341H/0342H
0 ~ 8388608Ij 23bit NJ
U Pn302~Pn306 A Pn354 =0~ 63
Pn302 1
RS-485
1 - 1 ~ 536870912 0302H/0303H
Pn303 2
RS-485
1 - 1 ~ 536870912 0304H/0305H
Pn304 3
RS-485
1 - 1 ~ 536870912 0306H/0307H
Pn305 4
RS-485
1 - 1 ~ 536870912 0308H/0309H
Pn306
RS-485
1 - 1 ~ 536870912 030AH/030BH
U Pn306( ) GN1 GN2
A A
P
— OCTITIT
PTTT
A GN1, GN2
A U
GN2 GN1
OFF ( ) |OFF ( ) 1(Pn302) (Pn306)
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GN2 GN1
OFF ( )| ON( ) 2(Pn303) (Pn306)
ON ( ) |OFF( ) 3(Pn304) (Pn306)
ON ( ) | ON( ) 4(Pn305) (Pn306)
) A 5-6-1 /
1.
( ) =5mm/rev
2.
s |
| 7777777777 77777771 =1um
\ —
=131072pulselrev =amm 3.
vi MOAO e o s
r0 ITOA ¢

o OTD 01 OA"

5-61
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1.
( ) =5mm
=131072pulse
2.
=lum
3.
popmx ¢cBOOAGp T
vi MOAG OOl OAmmy
4,
131072
5000
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=1/5

=131072pulselrev

=1/5

) =360 g

=0.1¢

o @ m KALOp

=1/5

) =360

=131072pulse

=0.1d

popmx ¢cAOOAp vio @ T

conJp DO @A oconm

655360

3600

5-63
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Cfi\\

D)

=18

~ioomm

=131,072pulselrev

C

=3.143 100mm = 314mm

=10um

opT I'T(DAQ)

FEﬁEWO@(“MﬁDu@%

()
=3.143 100mm = 314mm
=131072pulse

popTX CAOOR prit Yl
GptTl ipnOmOl A oprt n

>(

8388608

131072

392
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5-4-4

) Pn332.0=0 Pn332.0=0
U Pn313 U Pn313
Pn332.0=1
(2) S
U Pn322, Pn323
Pn332.0=2
(3) S
U Pn322 Pn323 Pn333
A A
(4)
U Pn330 U Pn330
A A
(5)
U Pn329 U Pn329
Pn332.0 /
RS-485
0 -- 0~2 0327H/0328H
U
N 0
LI
[I O O |_|] ( )
/7 N\
2 ( )
1) /
/ /
Pn313 /
RS-485
0 ms 0 ~ 10000 0313H
U /
63.2%
565 TECO




100+ -

|
|
63.2 :
50 - I
|
|
|
Pn313 (ms)
5
(1) 30ms 95% A
Pna13= —0MS) _ _16(ms)
-In(1- 95%)
(2) 30ms 75% A
Pn313= —0MS)  _ 55(me)
-In(1-75%)
(2) S
S A A A
A A
S A
A A
Pn322 S (TSL)
RS-485
0 0.4ms 0 ~ 5000 031DH
566 TECO




Pn323 S (TACC)

RS-485
1 0.4ms 1 ~ 5000 031EH
TSL TACC A
(@) A  TACCATSL A A TACCa TSL,
TACCA TSL A (b). A TACCa TSL A
(©).
Tace > Tg, Tace = TsL Tace <Ts.
. . | |
a(t) | m a(t) |/i/\4\|
PR E— R S leple—>le| t >
| | | | | | | |
h TACC h h TACC h
2 2 2 2
(a) (b) (©)
Us
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A

A

-JmMAX

A

A

A

j®

TS L

TACC

TS L

+
TS L

TAC C

+

SL

+

+
TAC C

TACC

Us

3)

TACC TDEC

)

(TSL)

Pn322

RS-485

031DH

0 ~ 5000

0.4ms

0

(TACC)

Pn323

RS-485

031EH

1~ 5000

0.4ms

1

(TDEC)

Pn333

RS-485

032AH

1~ 5000

0.4ms

1

TECO
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A

A

A

-Jmax

A

A

A

i

TSL

TACC

TSL

+
TSL

TDEC

SL

+

+
TAC C

TDEC

Us

(4)Pn329

RS-485

0325H

0 ~ 2500

2ms

(5)Pn330

RS-485

0326H

0~ 250

0.4ms

0

EtherCAT

<

TECO
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Pn329 Pn330
(%) (%)
100 p [~ — — 1001 -— -
I I I
| | |
I I |
I |
, ! 1 ,
Pn329 Pn329 - (ms) Pn330 Pn330 (ms)
Pn3293 Pn330j
Pn329 Pn330 0
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Pn314.0(

5-4-5

Pn314.0

RS-485

0314H

(Cw)
(CCW)

CLR

Pn315.0(

Pn315.0

RS-485

0315H

Pe

Pe/Pi/Pt

CLR

CLR

TECO
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p>N

CLR

P

Pi/Pt

5-72

TECO



5-4-7

A ORG( ), CCWL( )
CWL( ) A Z A
A Un-55( ) Un-56( ) A
A Pn355
~ Pn355=0 U Pn317.0, Pn317.1 Pn317.3
~ Pn355=1~37 U 8-3-6-10 Homing Mode (HM)
Pn355
RS-485
0 -- 0~37 0344H
U 0 Pn317.0, Pn317.1 Pn317.3A 1 37 CiA402
Pn317.0
RS-485
0 - 0317H
U U ABS A Cn031.2
N 7/
HE)
/7 N\
\ 4
A A CCWL CWL
A CCWL CwL
0
A Pn317.1 1 2 + Cn002.1( 3 CCWL CwL
) 0
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A A CwWL CCWL

A CWL CCWwL
A Pn317.1 1 2 + Cn002.1( 3 CCWL CwL
) 0
A A ORG(
) A Pn317.1=2A ORG
Pn317.3
A A ORG(
) A Pn317.1=2A ORG
Pn317.3

>
>
N

A Pn317.1=2( z Pn317.3
)
A A Z
A Pn317.1=2( z Pn317.3
)
A A Pn361 Pn362
A Pn317.1=2( Z Pn317.3
)
A A Pn361 Pn362
A Pn317.1=2( Z Pn317.3
)
A A Pn361 Pn362
A A Pn361 Pn362
A z
N\ / 0
il Pn317.3 .
/'—'\'—'] Pn317.1 A z
| <« 1
> Pn317.3
Pn317.0=2 3 A ORG
2 Pn317.3 U Pn317.0=4 5 A
Pn317.3

TECO



0
NN \|‘|/|‘| I Pn3tr.2 A (Servo ON)
[I_I i _] 1 A
/I N R
SHOME A
2
SHOME
A4
[I_l e ﬁ]
I O
7 I\ Pn317.3 X (Un-14
> 0 . Un-16 YA A
A (Un-14
1 ~
. Un-16 YA
Pn317A 0

Pn317.1 | O 1 2 3 4 5 6 7 8 9

[ ] [ ] o [ ] X X X X b X
X X ® ® X X X X X x
b b ® [ ] ) () [ ] [ ] o o
A ® u x
Pn318
RS-485
100 rpm 1~ - 0318H
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Pn319

RS-485
50 rpm 1~ -- 0319H
U
/ A Pn317( )
A Pn320( ) Pn321( )
A U
Pn320
RS-485
0 rev -30000 ~ 30000 031AH
U Pn317( ) Pn320(
) Pn321( )
Pn321
RS-485
-9999 ~ 9999U 2500ppr
0 pulse -32767~327670 15bit 031BH/031CH
-131071~131071U 17bit
-8388607~8388607U 23bit
U =Pn320( )* +Pn321( )
Pn361
Cn029
30 % 0~100 "
RS-485 CANopen EtherCAT Pi Pe Pt S T
034DH -- O (@] (0]
U Pn317 = 6~9A Pn361 A Pn362 A
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TECO




Pn362

Cn029
1500 1ims 0~10000
RS-485 CANopen EtherCAT Pi Pe Pt S T
034EH - - o} o} o)
U Pn317 = 6~9A Pn361 A Pn362 A
Pn315.1
RS-485
0 -- 0~-1 0314H
U
(Pn320 & Pn321) A
0
NZ - Un‘14( - ) 0
L e -
[l_l IR |_|] Un-16( - ) O
/7 N\ -«
A
1 ~  Un-14( - ) Pn321(
)
~  Un-16( - )  Pn320( )
Pn315.1=0
offset Un-14=0
Un-16=0
:H [/ /) //////////_///////////I
[ [ [
CWL Home CCWL
( ) Sensor ( )
577 T ECO




Pn315.1=1

—

offset
Un-14 = Pn321
Un-16 = Pn320

V /([

:H]m

[] [] []
CwL Home CCWL
( ) Sensor ( )
A SON( ) A
HOME( )
Pn317.2=1 Pn317.2=2
( (Servo ( SHOME )
ON) )
ON
RDY
roy N son N
son N SHOME ONﬂ
HOME ON HOME ON |
) A 5-6-1 /
/
Pn317 / U
PRS4Z.0Pn317.1 | O 1 2 3 4 5 6 7 8 9
0 @@ Q@] x x x x x
x x (3) (4) X x X x X x
2 x x ) | 6 | ()| 8 | (9 |(10) (11) | (12)
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(1) Pn317.0=0 2( CCWL 3 CWL
ORG)
Pn317.1=@ Z )
Pn317.2=2 SHOME )
Pn317.3=0 )
A
Pn318( )
|
Pn317.3=0 l
~a | Pn317.1=0
|
e 1
| ! Pn319
| L )
2 | e ] E—
Pn317.0=0| | : "
CCWL3 CWL | ON —|
ORG ' >
7 |
Pn317.0=2
ON
SHOME ﬂ >
Pn317.2=2
(2) Pn317.0=1 3( CWL3 CCWL
ORG)
Pn317.1=0( Z )
Pn317.2=2( SHOME )
Pn317.3=0( )
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A
Pn319( ) Pn317.1=0
| o g
| Pn317.3=0
|
|
| Pn318( Yoo
z oo no .
Pn317,0=1 I |
CWL3 éCWL | ON‘—|
ORG i >
Pn317.0=3 |
sHome | OVf] .
Pn317.2=2 "
(3) Pn317.0=2( ORG)
Pn317.1=1( z )
Pn317.2=2( SHOME )
Pn317.3=0( )
A ERE
Pn318(Z—ESiR)
| Pn317.1=1
|
: Pn319(55 ZE{KIXE)
| .
. — o >
| | Pn317.3=0 frE
:
| |
BiERiGES : |
ZARNE | N I .
|
|
" } ON
St N IE25 ORG , .
Pn317.0=2/ :
ON
gUfsABL SHOME | 4 .
Pn317.2=2
(4) Pn317.0=3( ORG)
Pn317.1=1( z )
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Pn317.2=2( SHOME )

Pn317.3=0( )
A
Pn317.3=0
/ A -
|
|
! )
|
|
| Pn31g( )
| |
| |
|
M — n_non-
|
| |
ORG ! ON| | -
Pn317.0=3 | "
sHoMmEe |ONF] R
Pn317.2=2 "
(5) Pn317.0=2( ORG)
Pn317.1=2( ORG )
Pn317.2=2( SHOME )
Pn317.3=0( )
A
Pn318( )
|
|
|
1\ Pn317.3=0
| »
| | A/ >
| \_/"
| Pn319( )
| Pn317.1=2 |
ORG| | on N
Wl | >
Pn317.0=2 on !
SHOME| ~ 4] R
Pn317.2=2 "
(6) Pn317.0=3( ORG)
Pn317.1=2( ORG )
Pn317.2=2( SHOME )
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PNn317.3=0( )

A
Pn319( )
| | Pn317.3=0
| |
| |
| |
| |
|
| Pn318( ) |
| Pn317.1=2._ |
| |
ORG| | ON |
Pn317.0=3 7 ] "
SHOME ON+_| R
Pn317.2=2 g
(7) Pn317.0=4( Z )
Pn317.1=2( Z )
Pn317.2=2( SHOME )
Pn317.3=0( )
A
Pn318( )
|
|
|
|
: n317.3=0
' | rd >
| \_/"
I Pn319|( )
| Pn317.1:20\ﬁ|
> | ] ;
Pn317.0=4 |
ON
SHOME A1 -
Pn317.2=2 g
(8)Pn317.0=5( Z )
Pn317.1=2( Z )
Pn317.2=2( SHOME )
Pn317.3=0( )
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A
Pn319( )
/_\\ .
: : Pn317.3=0
| |
| |
| |
|
| Pn318( ) |
| Pn317.1=2 |
7 L | ON|_| ,,,,,,,,,
Pn317.0=5 |
SHOME ON+—| R
Pn317.2=2 g
(9)Pn317.0=6 Pn317.1=2
( A A Pn361 Pn362
)
Pn361 ( )
Pn362 ( )
Pn317.3=0( )
Pn318( )
A A
Pn361 Pn362
A
i >
| | V
| | =
| Pn319( ) :Pn317.3 0
| |
| [ '
| | '
[ [ '
[ [ '
[ [ '
I |
2 | 0 N
Pn317.0=6 :
SHOME ONK .
Pn317.2=2
(10)Pn317.0=7 Pn317.1=2
( A A Pn361 Pn362
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Pn361 ( )

Pn362 ( )
Pn317.3=0( )
A I
I
I
Pn319( ) |
I
| >
: :PnSlZSZO
I |
| Pn318( 1)
I | X
| | A
: : Pn361 Pn362
| A
I
. [0 I ‘
Pn317.0=6 :
SHOME ONK .
Pn317.2=2
(11)Pn317.0=8 Pn317.1=2
( A A Pn361 Pn362
)
Pn361 ( )
Pn362 ( )
A Pn318( )
| —
|
I A /
|
| Pn361 Pn362
: A
I
|
|
\\‘ [
SHOME ON+—| -
Pn317.2=2 "
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(12)Pn317.0=9 Pn317.1=2

~

( A
Pn361 (
Pn362 (

SHOME

A Pn361 Pn362
)
)
)
A
Pn361 Pn362
A

|

|

|

|

|

|

: Pn318(

|

|

|

|

|

|
ONﬂ

Pn317.2=2 g
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5-4-8

A TLMT U
(1) U Cn010% Cn056(CCW )
Cn0113 Cn057 (CW ).
(2) U TIC(CN1-27) CCW
CwW
0
CCW CW
TLMT
OFF Cno010 Cn011
( ) Cn0103% Cn056 Cn0113% Cn057
ON
( ) TIC(CN1-27) TIC(CN1-27
) A . 5-6-1 /
J
1) U
Cn010/Cn056CCW /
RS-485
200 ~)3oo % 0~ 300
) Cn010/Cn056/Cn011/Cn057 A
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7-3-1 (Cn0 ")

Cn011/Cn057CW
RS-485
-300 ~)—2oo % 300~ 0
) Cn010/Cn056/Cn011/Cn057 A
7-3-1 (Cn0 ") .
Cn058
RS-485
0 4ms 0 ~ 32767 - 003DH
U INP  Cn058 A (Cn010, Cn011)
(Cn056, Cn057)A PTRG (Cn056, Cn057) (Cn010,
Cn011)
i i
DI-SON | | | |
I | I
| | |
DI-PTRG | I |
| |
| | |
(Pn334) | I |
| | | |
| m |
. |
[ ’ [ '
| I I
DO-INP | | |
| I I
| I
(Cn058) . |
I‘ >
| | |
an334 | | Cn058|
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(2)

TIC

) CN1-27

» CN1-29

Tnl03
RS-485
300 %/10V 0 ~ 600 0103H
U
600
T ) a00f
200 [~ - g // —
10 5 ey
' =7 5 10
- .7/ q200 T M)
4 -400
600 Tn103

¢
—

—

—

5-88
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(TIC) A

Tn116 A A A
Tnl1l6
RS-485
0 Hz 0 ~ 5000 0110H
U TIC A 2500 2500Hz,
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5-4-9

Pn307( ) INP A
0
Pn307
RS-485
pulse 0 ~ 41943040 030CH/030DH
U Pn307( A INP
Pn307

OFF

5-90

TECO




Pn308( ) Pn309(
A AL.011( )A U
Pn308
RS-485
5000 0.001rev 0 ~ 50000 030EH
U Pn308( ) A
AL.011( )
Pn309
RS-485

5000 0.001rev 0 ~ 50000 030FH

U Pn309( ) A

AL.011( )
DI-JOG
DI JOG1 JOG2A JOG A
JOG1 JOG2 JOG
OFF ( ) | OFF ( ) X JOG

ON ( ) | OFF ( ) Sn201 JOG B

OFF ( ) | ON( ) Sn201 JOG B

ON ( ) ON ( ) 0 JOG B

Sn201 1
RS-485
100 rpm -1.5* ~1.5* -- 0201H
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5-5

A CNC A
CNC A A UCNC
CNC i A Pt
ABS (Cn030 53 A3 D) ABS
AL.040 I
JSDG3 A 12 DI/8 DOA A
64
Cn001
RS-485
2 -- 0-~E 0001H
9 CNC
E DIO CNC
A
5-92

TECO




Pn3152
B |
A ' o2
Cno41.2,
MDC, MDC2, _/1 Pn35nspn3151 <—{ ORG3 SHOME
MDC3 o> * ' %
—  Pn317-Pn321 CWL3 CewL
|
|
! o— I "H&
/" PN3320
|
Pn324 POS1~P0OS6 !
PTRG | Pn326 : 0 Pn313
®———Pn3273% Pn335| HOLD l ! S
PTRG 1! I o>
KSPD Pn334 Pn3o6 Pn322 ™ Pn3z6- [ paso
Pn323 Pn344
2
S
Pn3sL 323 N
Pn359 Pn333 Pn329 Pn314.0
TIC
— »| AD |» >
Tn104 Tnllé Tn103 .
|
----------------------------- |
1 : M
Cn010/Cn011 OFF
Un-11 > e
""""""""""""""" Cno58 |Cno56/Cn057 :
TLMT
Pn312 | cnoss
1 ’
[ e Pn310 _¢ N
+ +
/I/v .
|
|
_ A ) 2
......................... Un-07 ! Pn311
________________________ |
Un-14 s
US| Cno015.1
Ul Cn021~Cn024
Un-25
G-SEL
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Cn001 EQUU CNC - 5-5
Cn010 CCW 0~ 300 % 5-4-8
Cn011 Cw 0~ 300 % 5-4-8
Cn041.2 0~1 -- 5-5-2
Cn056 CCW 0~ 300 % 5-4-8
Cn057 Cw 0~ 300 % 5-4-8
Cn058 0~ 32767 4ms 5-4-8
Tn103 0~ 600 %/10V 5-4-8
Tn104 -2500 ~ 2500 mV 5-4-8
Tnll6 0 ~ 5000 Hz 5-4-8
Pn306 | CNC 1 ~ 8388608 -- 5-5-2
Pn307 0 ~ 41943040 pulse 5-4-9
Pn313 ! 0 ~ 10000 ms 5-4-4
Pn314.0 ( 0~1 -- 5-4-5
Pn315.0 1~2 -- 5-4-6
Pn315.1 0~1 -- 5-4-7
Pn315.2 0~1 -- 5-5-2
Pn317.0 A 0~5 -- 5-4-7
Pn317.1 A 0~2 -- 5-4-7
Pn317.2 0~2 -- 5-4-7
Pn317.3 0~1 -- 5-4-7
Pn318 1~ rpm 5-4-7
Pn319 1~ rpm 5-4-7
Pn320 -30000 ~ 30000 rev 5-4-7
Pn321 pulse 5-4-7
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S
Pn322 0 ~5000 0.4ms 5-4-4
(TSL)
Pn323 1 ~5000 0.4ms 5-4-4
(TACC) —
Pn324 | CNC 1~64 5-5-2
Pn326 | CNC 1~16383 -- 5-5-2
Pn327 1~ rpm 5-5-2
Pn329 0 ~ 2500 2ms 5-4-4
Pn330 0~ 250 0.4ms 5-4-4
-8388607 ~
Pn331 CCW pulse 5-5-2
8388607 —
Pn332.0 0~2 -- 5-4-4
Pn333 S (TDEC) 1 ~5000 0.4ms 5-4-4
Pn334 | PTRG 0 ~2500 4ms 5-4-2
Pn335 2 1~ rpm 5-5-2
Pn355 0~37 -- 5-4-7
-8388607 ~
Pn359 Cw pulse 5-5-2
8388607 —
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5-5-1

DI/DO A NPN PNP
(Pt Mode) 2-3-6 (Pt Mode)
/

Cn001 9 )

Hn601 | DI-1 01 SON

HN602 | DI-2 02 | ALRS

HNn603 | DI-3 16 | POS1 1

HNn604 | DI-4 17 | POS2 2

HNn605 | DI-5 18 | POS3 3

HN606 | DI-6 19 | POS4 4

HNn607 | DI-7 1E | POS5 5

Hn608 | DI-8 1F | POS6 6

HNn609 | DI-9 09 EMC

HNn610 | DI-10 12 | PTRG

Hn611 | DI-11 1D | MDC2 2

Hn612 | DI-12 0C | MDC1 1

Hn613 | DO-1 06 INP

Hn614 | DO-2 02 ALM

Hn615 | DO-3 OE P6 6

Hn616 | DO-4 oD P5 5

HNn619 | DO-5 oC P4 4

HN620 | DO-6 o]2 P3 3

Hn621 | DO-7 0A P2 2

Hn622 | DO-8 09 P1 1
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Cno01 E ( )
Hn601 | DI-1 16 | POS1 1

HN602 | DI-2 17 | POS2 2

HN603 | DI-3 18 | POS3 3

HN604 | DI-4 19 | POS4 4

HN605 | DI-5 1E | POS5 5

HN606 | DI-6 27 | KSPD

HN607 | DI-7 1D | MDC2 2
HN608 | DI-8 oC | MDC1 1
HN609 | DI-9 01 | SON

HN610 | DI-10 2B | MDC4 4
Hn611 | DI-11 28 | MDC3 3
Hn612 | DI-12 02 | ALRS

Hn613 | DO-1 09 P1 1
Hn614 | DO-2 0A P2 2
HNn615 | DO-3 0B P3 3
HN616 | DO-4 0C P4 4
HN619 | DO-5 0D P5 5
HN620 | DO-6 01 | RDY

Hn621 | DO-7 06 | INP

Hn622 | DO-8 02 | ALM
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DI A U
MDC1 MDC2 MDC3
OFF OFF OFF
ON OFF OFF
OFF ON OFF
ON ON OFF
OFF OFF ON
ON OFF ON
OEE ON ON
ON ON ON
OFF (Open)ti ON (Closed).
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TECO




MDC1 MDC2 MDC3 MDC4
OFF OFF OFF OFF
ON OFF OFF OFF
OFF ON OFF OFF
ON ON OFF OFF
OFF OFF ON OFF
ON OFF ON OFF
OFF ON ON OFF
ON ON ON OFF
OFF OFF OFF ON
ON OFF OFF ON
OFF ON OFF ON
ON ON OFF ON
OFF OFF ON ON
ON OFF ON ON
OFF ON ON ON
ON ON ON ON

OFF (Open)ti ON (Closed).
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1 3
1
U Cn041.2 A A

Pn315.2 A A

A DO-KCF ONA
Pn315.2

Cn041.2=1
A
U Soff
5-4-7
5-100 T E co




Cn041.2

pX

AL.047

5-101

p>

TECO




U A A N
A
U A A
A
/ A U
POS6 | POS5 | POS4 | POS3 | POS2 | POS1
OFF OFF OFF OFF OFF OFF
OFF OFF OFF OFF OFF ON

5-102

TECO




U] §] §] §] §] §] §]
11 OFF OFF ON OFF ON OFF
12 OFF OFF ON OFF ON ON
U U U U U U U
63 ON ON ON ON ON OFF
64 ON ON ON ON ON ON
OFF (Open)ii ON (Closed),
A
(DO) A A
64 A 7 INP P1~P6
1 A P1~P6 INP A P1~P6
INP A A U
1. A
2.
DO
P6 P5 P4 P3 P2 P1 INP
OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
1 ON ON ON ON ON ON ON
2 ON ON ON ON ON OFF ON
U U] U U U U U ON
11 ON ON OFF ON OFF ON ON
12 ON ON OFF ON OFF OFF ON
U U U U U U U ON
63 OFF OFF OFF OFF OFF ON ON
64 OFF OFF OFF OFF OFF OFF ON
OFF (Open)ti ON (Closed).
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DO

P6 P5 P4 P3 P2 P1 INP
ALM/ OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF

OFF OFF OFF OFF OFF ON
OFF OFF OFF OFF ON OFF ON

OFF OFF OFF OFF ON ON
OFF OFF OFF ON OFF OFF ON

1 OFF OFF OFF ON OFF ON
2 OFF OFF OFF ON ON OFF ON

U U U U U U U

11 OFF OFF ON ON ON ON ON

12 OFF ON OFF OFF OFF OFF
U U U U U U U ON

58 ON ON ON ON ON OFF
59 ON ON ON ON ON ON ON

OFF (Open)li ON (Closed).
A Cn004 A
Cn004
(CCW) 1
(CW) 0
Cn004 =1 Cn004 =0
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o
Pn324

Pn324 ( )

U 8( 8 )A Pn324=8
JSD&3 } } i o
N A
Pn326
Pn306
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10

20

DI

YA Pn326=24A Pn306=1

1: 24 ( 24 1
3:11 ( 11 3 A Pn326=11A Pn306=3
KSPD A
KSPD
OFF ( ) Pn327 ( 1)
ON ( ) Pn335 ( 2)
i backlashNJ A A
A Pn331 Pn359
Pn331 CCW
Pn359 CW
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5-5-2

Cn030

v
Pn332.0( ) Pn331( )
Pn313,( ) Pn334(PTRG )
Pn322,Pn323,Pn333(S Pn317~Pn321( )
Pn329,Pn330( ) Cn010( CCw )
Pn327( 1) Cn011( CW )
Pn335( 2) Cn056( CCw )
Pn324( ) Cn057( Cw )
Pn326( ) Cn058( )
Pn306( ) gn501~qgn507( )
Pn315.2( Cn025( )

MDC1=ON
MDC2=0OFF
MDC3=0FF

(MDC1,MDC2,MDC3)

MDC1=0OFF
MDC2=0ON
MDC3=0OFF or ON

MDC1=0OFF
MDC2=0OFF
MDC3=0OFF

MDC1=ON
MDC2=0ON
MDC3=0FF

\J

(DI-PTRG)

Y

(P1~P6)

v

(DO-INP)

|
0

\J

(DI-PTRG)

v

(DO-P1~P6)

v

(DO-INP)

A

(DI-POS1~POS6)

(DI-PTRG)
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